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Rozdziat 1

ZASADY OGOLNE
§1

Wytyczne niniejsze stanowie zbidér zasad wykonywania prac
i wymagan dokiadnosciowych stosownych w aerotriangulacji

przestrzennej .

Wytyczne niniejsze dostosowana se -b wymagan instrukcji

technicznych 6-1# G-4, K~X i K-2.

Tres¢ wytycznych obejmuje czynnosci wykonania aerotrian-
gylacji analitycznej o dok#adnosci niezbednej dla zakda-
dania osnowy 11l klasy i osnowy pomiarowej, metode foto-
grametryczna oraz osnowy fotogrametrycznej do potrzeb

opracowania map.

Podstawy wykonania aerotriangulacji. danego obiektu =i
zatozenia dok*adnosciowe, ustalone odpowiednimi przepisa-

mi technicznymi 1 zastawione w tabeli, podanej na str.S

Rozdziat 11

Z03|]C1A LOTNICZE

§ 2

Wykonanie Tfotogrametrycznych zdje¢ lotniczych nalezy przepro-
wadzi¢ zgodnie z wytycznymi technicznymi ,K-2.7 Sporzadzanie

fotogrametrycznych zdje¢ lotniczych™, a w szczegélnosci!

1/ jakos$¢ fotograficzng negatywéw lub diapozytywéw nalezy okras»






la¢ za pomocg badan densytometryczwych /8 24 ust. 5 wytycznych
K.2»?/. przy czym:

- do badania nalezy wybiera¢ —iiijecia, ktére przy kontroli wizu-

alnej otrzymaty najnizszg ocene,

2/ jakos¢ fotogrametryczng negatywéw lub diapozytywéw nalezy oktres-

la¢ Sigocinie z 8 24 ust»? i 8 wytycznych K.,2,7 oraz nie dopusz-
cza sie przerw bezwzglednych i fotogrametrycznych, okreslonych

w 8§ 24 ust,9 wyzej wyaiem.on.yeii wytycznych,

3/ deformacje negat-siSSv lub diapozytywéw nalezy okresla¢ zgodnie
7z, 8§ 24 ust»14 wytycznych K-2.7, jak dla opracowan numerycznych.
Badanie to.nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem prac

kameralnych /sygnalizacja kameralna, obserwacje/,

2» Wykonane zdjecia fotogrametryczne» pokrywajgce obszar opracowy-
wany, powinny zawiera¢ odfotografowane punkty zasygnalizowanej
poiowej osnowy fotogrametrycznej.

Dopuszczalne przypadki doprojektowania fotopunktéw naturalnych

podano w 8 45 usts].,

3, Jezeli warunki wymienione w ust.l i 2 nie sg speinione, nalezy

powtérzy¢ nalot na catych szeregach lub ich czesciach.

4, Materiaty fotograficzne i zdjecia muszg by¢ przechowywane w odpo-

wiednich warunkach /patrz rozdziat XX/«

5, Ze wzgledu na wymagania dokkadnosciowe, dotyczace osnowy pozio-
mej wyznaczanej metodami fotogrametrycznymi, skala zdje¢ nie mo-

ze by¢ mniejsza niz;



- 148000 - dla osnowy klasy 111,
- 1i16000- dla osnowy pomiarowej .-

W przypadku, gdy opracowanie fotogrametryczne obejmuje proces spo-
rzadzania mapy, bez wyznaczenia punktéw klasy 111 i punktow
osnowy pomiarowej, nalezy stosowaC skale zdje¢ zgodnie z tabelag

podang w 8§ 1,,ust»4.

Jezeli dopuszcza sie wykorzystanie istniejacych zdjec¢, nie spel~
niajgoych warunkéw wymienionych w ust.1,2 i 3, nalezy w zatoze-
niach doktadnosciowych o wykonaniu aerotriangulacji , wprowadzié

obnizenie wymagan dokdadnosciowych.

Rozdziat 111

zasady numeracji

§ 3

W poszczegbélnych systemach aerotriangulacji powinny by¢ stoso-

wane wkasciwe zasady numeracji punktéw.

W systemie ABBOMET dopuszcza sie stosowanie dwéch wariantéw

numeracji punktéw aerotriangulacyjnych, a mianowicie:

3/numeracja kolejna w okreslonym przedziale numeréw od ,,i* do
»K'"i gdzie k~i -C 1700; w ramach tego samego przedziatu moga

istnie¢ nieciggtosci numerdw,

2,4humeracja swobodna punktéw, umozliwiajgca dostosowanie sie
do wszelkich istniejacych i nowoopracowywanyeh zasad numera-
cji 7np. zasad numeracji punktéw osnéw szczegdtowych, pomia-

rowych itp,



W systemie ITERBLOE nalezy stosowa¢ nastepujace przedziaty nu-
merow punktoéw aerotriangulacji~s

od 1 do 9999 - Srodki rzutéw,

od 10000 do_999999999 - fotopunkty i punkty wigzgce.

W systemach AEROHET 1 ITERBLOK stosuje sie swobodng numeracje

punktéw masoéwki,

W systemie TRANSBLOK nalezy stosowa¢” numeracje punktéw aerotrian-

gulacyjnych i punktéw maséwki w przedziale numeréw od 1 do 9999»

V przypadku wykorzystywania obserwacji wykonywanych na stereo-
komparatorach, numery z przedziatu od 1 do 8 sg zastrzezone jako

numery znaczkoéw tdokowych kamery /patrz zat. nr 12/,

§4

W poszczegdélnych systemach aerotriangulacji powinny by¢é stoso-

wane wkasciwe zasady numeracji modeli i szeregow.

V systemie AERONET stosowane sa dwa rodzaje numeracji modeli»

a mianowicie;

1/ numeracja kolejna, w ramach kazdego szeregu,
2/ numeracja, swobodna, np,,zwigzano, z numeracja zdjec,

W obu przypadkach numer musi byf liczbg z przedziatu od 1 do
9999. Nie dopuszcza sie dublowania numeréw w ramach tego parmego

bloku,

V systemach ITERBLOK i TRANSBLOK nalezy stosowa¢ numeracje ko-

lejna w ramach kazdego szeregu, bez mozliwosci dublowania w
11



réznych szeregach.

4, Generalnie nalezy stosowa¢ kolejna numeracje szeregéw, a w sys-

temie AERONET numeracja z przedziatu od 1 do 64»

Rozdziat XV

PUNKTY WYZNACZANE FOTOGRAMETRYCZNIE

8 5

1. Punktami wyznaczanymi fotogrametrycznie sa:

1/ punkty osnowy poziomej klasy 111 lub osnowy pomiarowej,
2/ fotopunkty kontrolne,

3/ punkty wigzace sygnalizowane w terenie,

4/ punkty sygnalizowane kameralnie,

5/ wybrane punkty sytuacyjne.

2. Punkty wyznaczane fotogramerycznie otrzymujg wspédrzedne geode-

zyjne w procesie wyrownania aerotriangulacji.

3. W aerotriangulacji wyréznia sie dwie grupy punktéw:
1/ punkty aerotriangulacyjne - to jest punkty, ktoére biora udziat
w wyréwnaniu bloku, dacznie z punktami $rodkéw rzutéw /patrz

§ 66 ust.5/5

2/ punkty, ktore sg transformowane na obowigzujacy ukdad wspok-

rzednych geodezyjnych po zakonhczeniu wyréwnania.

4. Zasady projektowania i zaktadania szczegétowej poziomej osnowy

geodezyjnej ,metodami fotogrametrycznymi,podane sa w wytycznych

technicznych ,,G-1.5 Szczeg6towa osnowa pozioma'.
12



5, Przy projektowaniu punktéw wymienionych w ust.l nalezy mie¢ na
uwadze, ze punkty, ktére znajduja sie wewngtrz obszaru zamknie-
tego wielobokiem +gczgcym fotopunkty zewnetrznych krawedzi blo-
ku zdje¢ f otrzymuja doktadnos¢ okreslong Srednim btedem wyréw-
nania.

Punkty potozone na zewnatrz tego obszaru, w zaleznosci od odlegtos-
ci od granicy wieloboku oraz innyob czynnikéw /np.s uksztattowa-

nioterenu, pochylen zdja¢/, sa wyznaczane z dokdadnoscia nizszg.

§ 6

1, Polowa osnowe fotogrametryczng dla aerotriangulacji stanowig fo-m
topunkty o wyznaczonych wspédrzednych X Y Z /F-punkt/ lub X Y
/P-punkt/ lub Z /Z-punkt/, sa to:

1/ punkty osnowy podstawowej t poziomej i wysokoscig™/«j,
2/ punkty osnowy szczegétowej, poziomej 11 klasy,

3/ w przypadku, kiedy w procesie aerotriangulaoji wyznaczana
jJest osnowa pomiarowa, dopuszcza sie wykorzystanie, jako foto-
punktéw sygnalizowanych, punktéw szczegétowej osnowy pozio-

mej 111 klasy,

4/ fotopunkty kontrolne, ktére posiadajg te samg dokdadnos$¢ co

fotopunkty dla oparcia aerotriangulaoji,

5/ % przypadku wykonywania aerotriangulaoji tylko dla potrzeb
opracowania map, jako fotopunkty stosuje sie punkty osnowy
geodezyjnej o dokkadnosciach okreslonych w instrukcji
,,G-4 Pomiary sytuacyjne i u/ysokosciowp" i ,K-2 Mapy topogra-

ficzne dla celéw gospodarczych™ .

13



Rozdziat V

POLOWA OSNOWA FOTOGRAMETRYCZNA

87

. Projekt polowej osnowy fotogrametrycznej i sygnalizacji nalezy
opracowa¢ na podstawie projektu lotéw na mapach /patrz § 11/

stosujac znaki umowne przedstawione w zak. nr 1.

. Na mape projektu sygnalizacji nalezy nanies¢:

- granice obiektu,
- ramki sekcyjne oprac¢owywanej mapy zasadniczej,
- osie nalotéw, zasieg kazdego szeregu zdje¢ i numeracje szeregow,
- punkty istniejacych osnéw geodezyjnych:

poziomej i wysokosciowej .
Punkty polowej osnowy fotogrametrycznej wykorzystane we wczesnej
opracowanych obiektach; w miarg mozliwosci punkty te w no\ym

opracowaniu powinny pedni¢ funkcje fotopunktéw.

§8

. Obszar opracowywanego obiektu, zaleznie od jego wielkosci,
nalezy na mapie projektu sygnalizacji podzieli¢ na bloki.
Przy projektowaniu zasiegu bloku nalezy przyja¢ zakdadki, gorna
i dolng, po jednym szeregu(a zakkadki boczne,po jednym modelu

w kazdym szeregu.

. Wielko$¢ bloku zalezna jest od:

1/ specyfiki opracowania ,
2/ przyjetego systemu wyréwnania / § 83 i zak. nr 29/.

14



Ksztatt bloku:

v

2/

3/

nalezy daty¢ do projektowania blokéw o ksztakcie zblizonym

do kwadratéws

przy obiektach powierzchniowych nalezy unika¢ biotéw o wy-
dbtuzonych. ksztak-fcachf stosunek bokdéws .szerokosci do ddu-
gosci bloku, powinien by¢ iriekszy niz Xs3s

dopuszcza sie przyjmowanie nieregularnych blokéw wynikaja-

cych wytacznie z nieregularnego ksztattu granicy obiektu,

8§89

Rozmieszczenie fotopunktéw nalezy projektowa¢ zgodnie z nas-

tepujacymi wymaganiami ich lokalizacji w “bloku;

17

2/

5/

6/

7/

rozmieszczenie fotopunktéw w bloku musi by¢é réwnomierne,

w narozach bloku - po dwa fotopunkty /P-punkty/t

i co 3-4 bazy podtuzne stereogramu wzdduz krawedzi biota,

réwnolegtych do osi szeregu zdje¢ lotniczych /F-punkt/,

w rejonach pokrycia poprzecznego szeregéw, wzdduz krawedzi
bloku prostopadtych do osi szeregéw, w odlegtosciach co 1

baze poprzecziTa /F-punkt/,

wewnagtrz bloku, w pasach pokrycia poprzecznego szeregéw

wewnatrz bloku, w odlegtosSciach 4-5 b%z# wzdhuz osi szeregow

i 2 bazy poprzeczne /F-punkt/,

w szczegbélnych przypadkach dopuszcza sie zastepowanie
F-puaktéw para punktéw P i-Z,
15



2«

8/ ze wzgleddéw ekonomicznych nie zaleca sie projektowania

wiekszej liczby dodatkowych fotopunktédw niz 25 % ilosci
wynikajacej z powyzszych zalecen /p.2 i 7/

Obszary pokryte przez rozlegte wody, zwarte kompleksy les$ne,
na ktérych niemozliwe jest zaprojektowanie punktédw wiezgcych
oraz obszary wymaskowane powinny by¢ zabezpieczone tak, jak

granica bloku i1 wytgczone z opracowania.

Fotopunkty kontrolne powinny by¢ rozmieszczone réwnomiernie
wewngtrz wicloboku ograniczonego fotopunktami zewnetrznymi*
w liczbie nie mniejszej niz 1 punkt na 10<»15 stereograméw,
ale nie raniej niz 5 punktéw w bloku,

Fotopunkty kontrolne nalezy projektowa¢ w odlegtosci “ninimum

jednoj bazy podtuznej lub poprzecznej od fotopunktow.

Fotopunkty, tak jak wszystkie punkty sygnalizowano, powinny
by¢ tak zlokalizowane w terenie aby dobrze odfotografowaty
sie na zdjeciach lotniczych, a odfotografowany obraz zapew-

niat centryczrt.o$¢ pomiaru,

Rejeny fotopunktéw /F, P/ nalezy oznaczy¢ na mapie projektu
kotkiera koloru niebieskiego , o Srednicy 0,5 wartosci li-
niowej pokrycia poprzecznego gq "m 30 %, a Z-punkty Kkodkiem

koloru zielonego, tej samej $rednicy.

6, W przypadku projektowania fotopunktéw na terenach ubogich w

16

szczeg6ty sytuacyjne, nalezy w okreslonych rejonach, sygna-

lizowa¢ po dwa TFfotopunkty.



§ 10

W zaprojektowanych rejonach nalezy jako fotopunkty przyjmo-

wa¢ punkty istniejacej osnowy geodezyjnej odpowiedniej klasy.

Ml przypadku, gdy gestos$é istniejacej osnowy geodezyjnej odpo-
wiedniej klasy jest niewystarczajgca/, nalezy zatozyé nowe

fotopunkty.

g8 U

Punkty wiezace sa z reguty punktami osnowy kameralnej.

W przypadku stosowania aerotriangulacji do potrzeb!

- wyznaczania punktéw osnowy szczeg6towej 111 klasy i osnowy
pomiarowej»

= opracowan map w skali 11500,
nalezy stosowa¢ sygnalizacje potowe punktédw wigzacych
szeregi. Zaleca sie stosowanie sygnalizowanych punktow

wigzacych szeregi réwniez do opracowan mafJ w skali 1il000.

Sygnalizowane punkty wigzace.nalezy projektowa¢ w pasie po-
przecznego pokrycia szeregéw zdje¢, w odlegtosciach co jedna

baze steroograniu.

Punkty wiazace natozy projektowa¢ wewnatrz opracowywanego
obiektu i na przecigciu linii sygnalizowanych punktéw wiazag-

cych szeregi z granica obiektu.

3ako punkty wigzgace szeregi zdje¢ lotniczych nalezy przyjmo-

wa¢ wszystkie punkty sygnalizowane.

17



6» Rejony sygnalizowanych w terenie punktow wigzacych szeregi
zdje¢ lotrd.CK.yehs nalezy na mapie projektu oznaczy¢ kotkiem
koloru niebieskiego, o Srednicy réwnej 0,25 liany /przy t-60%/,,

?, Lokalizacje sygnallaowanych punktéw wigzacych nalezy naniesé
na mapa projektu aerotriangulacji.
Rozdziat VI

PROJEKT POLOWEJ SYGNALIZACJ1 FOTOGRAMETRYCZNEJ

§ 12

1, Polowa, sygnalizacja, fotogrametryczna, jest to oznaczenie punktu
w terenie znakiem zapewniajacym identyfikacje na zdjeciu lot-

niczym.
2, Znaki sygnalizacyjne umieszczane w terenie powinny zabezpie-
czac!

1/ ostre, kontrastowe i jednoznaczne pozyskanie obrazu znakéw

sygnalizacyjnych fta fotogrametrycznych zdjeciach lotniczych,
2/ scisle,, zgodne z przepisami technicznymi wyznaczenie polozeni;;

punkty sygnakizowanego .

§ 13
.Sygnalizacji podlegaja okreslone projektem poiowej sygnalizacji
fotogrametrycznej punkty osnéw:

- punkty geodezyjnej osnowy poziomej I wysokosciowej, stanowigce

potowg osnowe fotogrametrycznag /8 6/,
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- nowoprojektowane punkty geodezyjnej osnowy szczegétowej lub po-

miarowej oraz punkty adaptowane,

- punkty wigzace szeregi zdje¢ lotniczych,

W zaleznosci od potrzeb opracowania, sygnalizacji podlegaja ponadto

punkty charakterystyczne przedmiotéw sytuacyjnych:

- punkty zatamania granic podziatu administracyjnego,
- punkty zatamania granic dziatek,
- elementy naziemne podziemnego uzbrojenia terenu,
- inne punkty»
§ 14
Projekt poiowej sygnalizacji fotogrametrycznej skdada sie z czesci
graficznej i opisowej, przy czynu
- czes¢ graficzng stanowi mapa i szkic projektu sygnalizacji,
- czesSC¢ opisowg stanowi opis techniczny projektu,
§ 15
1. Z mapy projektu sygnalizacji nalezy wykona¢ na kalce szkic
projektu sygnalizacji /zak.nr 2/ zawierajacy:
- numer i1 nazwe obiektu,
- skale map opracowywanych,
- granice obiektu,

- ramki sekcyjne map opracowywanych,
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- osie nalotu, zasieg kazdego szeregu zdje¢ z numerami szere-

gow.
- podziat na bloki i1 ich numery,

- rejony projektowanych punktéw sygnalizacji tereriowej ,

- punkty osnowy geodezyjnej przewidziane do sygnalizacji tere-

nowej 1 ich numery,

- punkty podlegajace stabilizacji i sygnalizacji,

2» Po sporzadzeniu kalki szkicu nalezy wykona¢ ich kopie.

§ 16

Nalezy sporzadzi i opis techniczny, w ktérym podaje sig?
~ projektowang skale zdjefi lotniczych,,

» statg kamery i format zdjecd,

- kierunki osi nalotéw,

- pokrycie zdje¢ : podtuzne p i poprzeczne q,

- informacje dotyczace zaprojektowanych punktéw osnowy fotogra-

metrycznej /liczba blokéw, rodzaje i liczba punktéw/,
- wskazania dotyczace lokalizacji punktéw osnowy fotogrametrycznej,

- wskazania dotyczace rodzaju i wielkosci znakéw sygnalizacji po-

towe],,

- wskazania dotyczace wszystkich punktéw podlegajacych sygnalizacji,
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- wykaz punktéw podlegajacych sygnalizacji.

Rozdziat VII

SZCZEGOLNE PRZYPADKI OPRACOWANIA mOJECIU

SYGNALIZACJI

§ 17

Projekt sygnalizacji fotogrametrycznej nalezy opracowa¢ w zalez-

nosci od stanu osnowy Il klasy i warunkéw terenowych w wariantach,
gdy:
1/ osnowa pozioma Il klasy zostata zatozona przed opracowaniem

mapy zasadniczej,

2/ osnowa pozioma Il klasy bedzie zaktadana w ramach opracowania

mapy zasadniczej,
3/ osnowa pozioma 11 klasy nie bedzie zak¥adana ze wzgledu na pil-
ne potrzeby opracowania mapy lub inne wyjatkowe okolicznosci.

§ 18

W przypadku,gdy osnowa pozioma Il klasy zostata zatozona przed
opracowaniem mapy zasadniczej, projekt sygnalizacji nalezy wykonafi

zgodnie z 8§ 6, 819, przy czym:
1/ jako fotopunkty nalezy przyja¢ wszystkie punkty 1 i Il klasy,

2/ rejony dodatkowych fotopunktow nalezy doprojektowaé tak, aby
w maksymalnym stopniu byty punktami przeniesienia punktéw I i

11 klasy.
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§ 19

W przypadku, gdy punkty osnowy poziomej 1l klasy sa zaktadane
w ramach opracowania mapy zasadniczej, na mapie i szkicu zato-
zen projektu osnowy XI klasy, nalezy poda¢ wstepna lokalizacje
rejonéw fotopunktéw, Osnowa Il klasy stanowi poziomg osnowe foto-

grametryczng i wowczas;

1/ w narozach blokéw aerotriangulacji nalezy doprojektowaif po

jednym pimkoie przeniesienia punktu 1 lub 11 klasy,

2/ rejony punktéw wysokosciowych /Z-puaktéw/ i punktéw wigzg-
cych szeregi zdje¢ lotniczych nalezy zaprojektowaé¢ zgodnie

z zasadami podanymi w 8 6, 81 9»

§ 20

Opracowanie projektu terenowej sygnalizacji fotogrametrycznej w
przypadkul}gdy punkty osnowy poziomej IX klasy nie beda zaktadane,
nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami projektowania punktéw osnowy

fotogrametrycznej podanymi w88 6, 81 9»

§ 21

W szczegblnych przypadkach, gdy warunki terenowe lub inne wzgledy
dyktuja koniecznos¢ zatozenia peinej polowej osnowy fotogrametry-
cznej, nalezy zlokalizowaé¢ rejony fotopunktow eaa 1/2 bazy,

/ przy pokryciu podtuznym p - 60 % /, w pasach pokrycia poprzecz-
nego zdjeci.



Rozdziat ¥111

RODZAJ! ZSAKW SYGNALIZACYJINYCH

§ 22

Wielkos¢ 1 ksztakt znakéw sygnalizacyjnych nalezy okresli¢ w pro-
jekcie sygnalizacji, Wzory typowych znakéw sygnalizacyjnych sga
przedstawi,one w zak. nr 3.

Wielkos¢ znakéw sygnalizacyjnych zalezy od skali projektowanych

zdje¢ lotniczych i powinna odpowiada¢ wymiarom podanym ponizej .-

Mianownik ‘skali 1

| i
- . 'zdjeé i a l, s | L
i 3 cm ! cm | cm
: m! 1
r j i -
1 3000 i 1 t 6 5 36
L 4000 :l 16 boog U 43
\ 5000 fq 20 i 10 i{ 60
I 6000 i 24 & 12 tl 72
1 8000 r 32 - j 16 s %
[ 10000 ,h 40 20 5' 120
| 12000 y 48 ,l 24 | 144
I
L 14000 C 56 i 28 | 168
i 16000 64 1 32 = L 1w
) 18000 L 72 ¥ 36 i/ 216
0
i | _
1
| 20000 ‘1L 80 l, 40 | 240

gdzie! d = 0,004
S = 0,002 m

L - 0r012 mz
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§ 23

1. W zaleznosci od rodEaju podtoza i charakteru punktu do sygna-

Ifzar\li stosowa¢ nalezy!

3/ znaki oznaczone bezpos$rednio w terenie;
» malowane farbg bezposrednio na podiozu*
- wktadane wapnem lub gipsem na pod¥ozu»

- bezposrednio malowane szczegéty terenowe,

2/ znaki wyktadanes

- kontury znakéw namalowane aa papie izolacyjnej, sklejce,

ptycie pilsniowejj ptycie z tworzywa sztucznego ilp.

Z, Odpowiednie znaki sygnalizacyjne stosuje sie w zaleznosci od

rodza;)« podtoza*

- na podtozu twardym /asfalt, chodnik betonowy/ znaki sygna-

lizacyjne maluje sie bezposrednio dobierajac odpowiednig far-

be,

- na podtozu, miekkim stosuje sie dwa rodzaje znakéw8
a/ wyktadane, ktére nalezy przytwierdzi¢ do podtoza,
b/ wykonane bezposrednio na podtozu przez wyprofilowanie kon-

turu znaku i1 zalanie go warstwg gipsu lub wapna,

- szczeg6ty sytuacyjne sygnalizowaé¢ nalezy przez bezposrednie
pomalowanie ich na powierzchni lub przytwierdzenie znaku wy-

k¥adanego, -
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§ 24

1, Znaki powinny mieé¢ kolory kontrastowe w stosunku do podtoza;
- na. podtozu jasnym nalezy stosowa¢ znak ciemny,

- na podtozu ciemnym - znak jasny,
W przypadku sygnalizacji punktu, na podtozu mato kontrastowym
znak nalezy otoczy¢ kontrastujaca otoczka / darn, warstwa zwiru,

obwédka kontrastujacej farby itp./#

2, Do malowania znakéw nalezy stosowa¢ farby odporne na dziakanie
warunkéw atmosferycznych oraz nie dajace podyskui

emulsyjne, chlorokauczukowe gnitrocelulozowe itp,

§ 25

Sygnalizujac réwnoczesnie punkty osnéw geodezyjnych i punkty osno-
wy fFfotogrametrycznej oraz punkty graniczne zaleca sie stosowanie
mréznych rodzajoéw znakéw sygnalizacyjnych w celu datwiejszego roz-
réznienia tych punktéw na zdjeciach.

Rozdziat IX

POLOWA SYGNALIZACJA FOTOGRAMETRYCZNA

§ 26

Polowa sygnalizacje fotogrametryczng wykonuje sie na podstawie
projektu sygnalizacji wykonanego na mapie umozliwiajacej lokali-

zacje punktéw sygnalizowanych w terenie.
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§ 27

Prace polowe polegaja na;

1/ odszukaniu i zasygnalizowaniu punktéw osnowy podstawowej i

szczegohon;) ,,

2/ wyborze stabilizacji 1 zasygnalizowaniu punktéw projektowanej

osnowy geodezyjnej,

3/ wyborze i zasygnalizowaniu osnowy fotogrametrycznej w tym

punktéw wigzacych,

4/ odszukaniu i zasygnalizowaniu punktéw granicy podziaty admini-

stracyjnego,

5/ odszukaniu i zasygnalizowaniu punktéw zakamania granic dzia-

tek,
6/ odszukaniu i zasygnalizowaniu innych szczegétéw terenowych,

7/- sporzadzeniu opiséw topograficznych zasygnalizowanych punktéw

/zak.nr 4 i nr 5/s

8/ sporEadzeoiu szkicu realizacyjnego sygnalizacji terenowej

/zak_.nr 6/, wraz z zanumerowanitsm punktoéw,

9/ opracowaniu sprawozdania z realizacji sygnalizacji terenowej«

§ 28

Sygnalizowane punkty nalezy lokalizowa¢ w rejonach okreslonych
projektem sygnalizacji, w miejscach odstonietych, nie narazonych
na zniszczenie punktu i znaku sygnalizacyjnego, oddalonych od

wysokich obiektéw /w odlegtosci od przeszkody nie mniejszej od
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jej wysokosci/» W przypadku niemozliwosci wyboru punkt« w zapro-
jektowanym rejonie / woda* bagno, las/ nalezy wybra¢ i zasygnali-
zowa¢ poza przeszkodg ciwa punkty po obu stronach rejonu, niedo-

stepnego na linii réwnolegtej do osi nalotu,

§ 29

Istniejace punkty osnéw geodezyjnych potozone pod lub w poblizu
przeszkdéd mogacych spowodowac¢ zastoniecie znaku - sygnalizowac
nalezy ekscentrycznie tak, aby zachowa¢ mozliwo$¢ pomiaru punktu
zasygnalizowanego z dok#adnoscia punktu macierzystego. Punkty
geodezyjne zabudowane wiezg lub sygnatem triangulacyjnym nalezy
sygnalizowa¢ ekscentrycznie« Dotyczy to réwniez punktéw geode-
zyjnych potozonych w miejscach narazonych na zniszczenie znaku

sygnalizacyjnego,

§ 30

mpunkty projektowanej poziomej osnowy geodezyjnej szczegétowej
nalezy stabilizowa¢ znakami trwakymi,zgodnie z wytycznymi tech-
nicznymi G-1.5, Punkty osnowy pomiarowej i fotogrametrycznej
nalezy stabilizowa¢ trwale lub markowa¢ zgodnie z opisem tech-
nicznym projektu sygnalizacji»

Punkty osnowy geodezyjnej podstawowej i szczegdétowej,sygnalizo-
wane ekscentrycznie, nalezy stabilizowa¢ trwale,znakiem podziemnym
i saznacza¢ palem drewnianym w przypadku oddalenia lob od punktu

macierzystego o mniej niz 50 m,

§ -3l

Znaki sygnalizacyjne powinny by¢é centryczne. w stosunku do znaku
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stabilizowanego osnowy poziomej wykorzystanego jako fotopunkt
z dok*adnoscig 1 cm, Sygnat winien by¢ potwierdzony do podtoza

w spos6b gwarantujacy -jego niezmienno$¢ potozenia,

§ 32

Dla wszystkich zasygnalizowanych punktéw osnéw geodezyjnych i
fotogrametrycznych nalezy sporzadzili terenowe opisy topograficz-
ne pozwalajace odszuka¢ te punkty w terenie» Opisy te powinny
by¢ wzbogacone o dodatkowe szczegéty, ktére odfotografujg sie

na zdjeciu lotniczym / granice upraw, uzytki, krzaki, drzewa/.
Istniejace opisy topograficzne punktéw geodezyjnych nalezy zak-
tualizowa¢ i uzupekni¢. Na opisie nalezy poda¢ numer typu uzy-

tego do sygnalizacji znaku wg zak.nr 3.

§ 33

<V rejonach gdzie przewiduje sie duza ilos$¢ bezposrednich pomia-
réw uzupedniajacych nalezy wybra¢ i zasygnalizowa¢ niezaleznie

od projektu sygnalizacji dodatkowe punkty osnowy pomiarowej,

8§ 34

W przypadku sygnalizacji granic podziatu administracyjnego przed
sygnalizacja nalezy odszuka¢ istniejace punkty graniczne lub wzno-
wi¢ je na podstawie danych geodezyjnych.

Powyzsze czynnosci powinny by¢ udokumentowane protokédem inwenta-

ryzacji znakéw geodezyjnych lub protokétem ustalenia granic.

§ 35
W przypadku sygnalizacji punktéw zatamania granic dziatek sygna-
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liza¢ja winna by¢ poprzedzona ustaleniem tych granic wg odreb-
nych przepisow.
Sygnalizowane, punkty nalezy zaznaczy¢ aa mapach ewidencji grun-

tow.

§ 36

W przypadku sygnalizacji roéznych szczegétow terenowych jak:
elementy naziemne uzbrojenia podziemnego, uzbrojenie techniczne

terenéw Kolejowych, itp,, nalezy;

_ szczeg6ty sytuacyjne,o wymiarach odpowiedniej wielkosci di»

zatozonej skali zdjec)oczysci¢ i pomalowa¢ farba kontrastowa,

- szczeg6ty sytuacyjne,o wymiarach matych,sygnalizowa¢ jak punk-

ty osnéw,oznaczajac centrycznie znakami sygnalizacyjnymi,
- na szkic uzbrojenia terenu naniesc¢’ punkty(ktére zostang zasygna-
lizowane.

§ 37

1. Po wykonaniu polowej sygnalizacji fotogrametrycznej nalezy
sporzadzi¢ szkic realizacyjny na mapie projektu-sygnalizacji;
obejmujacy lokalizacje i nujnery punktéw sygnalizowanych oraz

sporzadzi¢ sprawozdanie techniczne.

2. Operat wykonanej sygnalizacji powinien zawierac;

1/ mapy projektu sygnalizacji,

2/ szkic realizacyjny sygnalizacji polowej osnowy fotogra-

metrycznej /zak.nr 6/,
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5/ mapy ewidencji gruntéw z zaznaczonymi zasygnalizowanymi

punktami zakamania granic dziatek,

4/ mapy urzadzen podziemnych z naniesiong sygnalizacja arma-

tury naziemnej,
5/ opisy topograficzne zasygnalizowanych punktéw*
6/ sprawozdanie techniczne z podaniem:
- okresu sygnalizacji,,
- rodzaju zastosowanych znakéw sygnalizacyjnych,
- typow znakéw uzytych do stabilizacji projektowanych punk-

téw osnowy geodezyjnej,

3. Wszystkie dokumenty powstate w trakcie sygnalizacji poiowej
powinny by¢ zaopatrzone w nazwisko wykonawcy, podpis i date

oraz podpisy nadzoru,

§ 38

1» Doktadnos¢ sygnalizacji poiowej punktow wyznaczanych fotogra-
metrycznie, na podstawie zdje¢ lotniczych w skali 1;8000 lub
wiekszej, powinna by¢ nie mniejsza jak 1 cm wzgledem centra

znaku.

2» Doktadnos¢ sygnalizacji polowej punktéw wyznaczanych fotogra-
metrycznie na podstawie zdje¢ lotniczych w skalach od 118000
do 1:16000, powinna by¢ nie mniejsza jak 3 cm wzgladem centra

znaku.
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§ 39

1» Prawidtowo$¢ «kozenia znaku powinna by¢ kontrolowana w terenie
i aktualizowana przed wykonaniem zdje¢ nie rzadziej niz eo

14 dni.

2» Bezposrednio po wykonaniu zdje¢ nalezy dokona¢ pednego spraw-

dzenia stanu poiowej sygnalizacji, w nastepujacej kolejnosci?
i/ fotopunkty na krawedziach bloku,

2/ fotopunkty wewnatrz bloku i punkty kontrolne,

3/ punkty wyznaczanej osnowy szczegotowej i pomiarowej,

4/ punkty wigzac« i inne,

5, Sprawdzenie nalezy wykona¢ pod katem;
1/ centrycznosci sygnatu wzgladem centra punktu,

2/ poziomosei znaki sygnalizacyjnego i stanu przymocowania

mdo podtoza,

3/ startu fizycznego i czysto$ci konturéw znaku sygnaliza-

cyjnego.

4, Wyniki sprawdzenia nalezy odnotowa¢ w odpowiednim opisie to-
pograficznym punktu, a ma mapie projektu sygnalizacji nalezy
umiesci¢ odpowiednie adnotacje o dacie .sprawdzen i wynikach.
Materiaty te powinny by¢ wykorzystane w procesie dalszego
opracowania przy identyfikacji kameralnej punktéw osnowy,

projektowaniu obserwacji i przygotowaniu danych do oblicza-

nia aerotriangulacji,
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Rozdziat X
KAMERALNA IDENTYFIKACJA PUNKTOW

SYGNAL IZOWANYCH

§ 40

Kameralna identyfikacja punktéw sygnalizowanych polega na
okresleniu potozenia punkt« zasygnalizowanego w terenie, na tej
odbitce zdjecia lotniczegos na ktérej lezy on najblizej jej

Srodka, przy czym tylko raz w kazdym szeregu.

Identyfikacji podlegaja punkty polowej osnowy fotogrametrycz-
nej oraz inne punkty sygnalizowane, ktérych wspétrzedne beda

wyznaczone w procesie aerotriangulacji,
§ 41
Do kameralnej identyfikacji punktéw sygnalizowanych niezbedne
sa nastepujace materiaty;
1/ szkic realizacyjny sygnalizacji polowej,

2/ mapy projektu sygnalizacji polowej,

3/ opisy topograficzne punktéw sygnalizowanych, z wynikami

sprawdzenia sygnalizacji,
h! komplet odbitek stykowych z naniesionymi granicami obiektu,
5/ negatywy lub diapozytywy zdje¢ lotniczych,

6/ sprawozdanie techniczne z wynikami prac polowej sygnali-



§ 42

Identyfikacje punktu przeprowadza sie w nastepujacy sposob:

1/ £B podstawie mapy projektu sygnalizacji ustala sie na odbit-

z

¢

ce stykowej rejon potozenia punktu, a nastepnie korzysta-
jac z opisu topograficznego okresla sie jego doktadng loka-

lizacje ,

jakos¢ odfotografowania punktu nalezy sprawdzi¢ na wszyjt-
kieh negatywach /diapozytywach/. Zaleca sie wykorzystanie

efektu stereoskopowego,

Zidentyfikowany punkt nalezy zaznaczy¢ centrycznym kodkiem
na lewej odbitce stykowej kazdego stereogramu, na ktérym on

wstepuje.

. Punkty osnowy fotogrametrycznej F, P zaznacza sie tuszem

niebieskim - kédkiem o 0 5 mm, Z punkty tuszem zielonym,
natomiast inne punkty sygnalizowane zaznacza sie tuszem

czarnym - kékkiem o O 3 mm,

. Obok kétka nalezy napisa¢ numer i litere F,P, lub Z okres-

lajaca rodzaj punktu.

§ 44

Wyniki przeprowadzonej identyfikacji nanosi sie na kopie

szkicu realizacyjnego w nastepujacy sposob;
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1/ punkty odfotografowane w obu szeregach w pasie pokrycia
poprzecznego zaznacza sie przez zamalowanie catej po-

wierzchni rejonu,

2/ punkty odfotografowane w jednym szeregu zaznacza sie
przez zamalowanie czesSci rejonu odpowiadajacej szerego-

wi, w ktérym punkt zostat zidentyfikowany,

3/ punkty nieodfotografowane nalezy przekreslic.
W zaleznosci od liczby i rozmieszczenia nieodfotografo-
wanych wyznaczanych punktéw 111 klasy lub osnowy pomiaro-
wej (halezy zdecydowaé¢ o przesunieciu tych punktéw do:
- bezposredniego pomiaru lub

- powtérzenia sygnalizacji i nalotu.

2. Na podstawie kopii projektu sygnalizacji nalezy przygoto-
waé nastepujace wykazy:
- punktéw sygnalizowanych - zidentyfikowanych
- punktéw doprojektowanych

- punktéw wymagajacych sprawdzenia identyfikacji w terenie.

3« Przyk¥ad oznaczen na kopii projektu sygnalizacji podano w
zak,, nr 8,
Rozdziat Xl
PROJEKTOWANIE FOTOPUNKTOW NATURALNYCH
JAKO UZUPEENIENIE OSNOWY SYGNALIZOWANEJ

§ 45
1. Punkty naturalne F,P i Z projektuje sie w rejonach, w Kto-

34



rych nie odfotografowat sie fotopunkt sygnalizowany oraz
w miejscach wymagajacych uzbrojenia w dodatkowe fotopunk-

ty.

Liczba doprojektowanych fotopunktéw naturalnych nie powinna
przekracza¢ 10 % ogdlnej liczby fotopunktdw,
Nie dopuszcza sig projektowania fotopunktéw naturalnych na

brzegu bloku«

¥ przypadku gdy nieodfotografuja sie fotopunkty sygnalizo-
wane w liczbie wiekszej od 10 % nalezy powtérzy¢ sygnaliza-
cje i nalot w celu uzyskania wymaganej dok¥adnosci lub do-
projektowa¢ fotopunkty naturalne a catosS¢ opracowania za-
kwalifikowa¢ do grupy dok#adnosci wynikajacej z jakosci
osnowy i zmiany te umiesci¢ w zatozeniach dokdadnosciowych

warunkéw technicznych,

F.otopunktera naturalnym powinien bZ" szczegét sytuacyjny
wyraznie odfotografowany oraz jednoznacznie identyfikowany
na zdjeciu, dla ktdérego bkad identyfikacji w terenie zapew-
nia wymogi dokkadno$ci dla fotopunktu /tabela 8§ 1, ust.4,

§ 31/,

Oznaczenia graficzne punktéw naturalnych*

1/ naktucie na zdjeciu obwodzi sie podwéjnym niebieskim
kétkiem; obok nalezy napisa¢ numer odbitki stykowej,

na ktérej zidentyfikowano ten punkt,
2/ na odwrocie odbitki stykowej podaje sie opis graficzny,

3/ doprojektowane punkty naturalne nalezy wnie$¢ kolorem
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czerwonym na szkic realizacyjny poiowej sygnalizacji oraz

przygotowa¢ odpowiedni wykaz,

6, Doprojektowane punkty naturalne nalezy wnie$¢ na mapy sygna-

lizacji.

§ 48

1= Materiaty otrzymane w wyniku kameralnej identyfikacji nalezy

skompletowa¢ i przekaza¢ w celu wykonania® pomiaru uzupednia-

jJjacego osnowy fotogrametrycznej.

Rozdziat XlIl

PROJEKTOWANIE FOTOPUNKTOSF NATURALNYCH

DLA OPRACOWAN MAP V SKALACH 1:5 000 i li 10 000.

§ 47

Wyréznia sie dwa rodzaje wyznaczania wspodrzednych fotopunktow

naturalnych!

1/ bezposrednim pomiarem wspétrzednych pikaskich i wysokosci

/0 dok¥adnosci okreslonej w 8§ 1, ust.4/,

2/ bezposrednim pomiarem wspédrzednych phaskich i przyblizonym
wyznaczeniem wysokosci-dla opracowan sytuacyjnych .metodami,
fotogrametrycznymi /np.wysokosci przyjete z mapy topograficznej
btedem okreslonym w tabeli § 1, ust.4.

§ 48

1. Projekt rejonizacji fotopunktéw -naturalnych opracovruje sie
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wedtug zasad okreslonych w § 9.

Wykonuje sie go na odbitkach stykowych zdje¢ lotniczych.

Rejony F-punktéw projektuje sie w miejscach gdzie istnieje
mozliwo$s¢ wyboru w terenie kilku réwnowaznych szczegodéw
sytuacyjnych, ktore bedg mozliwe do zidentyfikowania w tere-
nie z bkedem nie wiekszym™ od 0,3 m dla map w skali 1:5 000

i 0,6 mdla map w skali 1:10 000, Najbardziej korzystny jest
wyboér rejonéw potozonych w obszarze pokrycia poprzecznego

i potréjnego pokrycia podfuznego zdje¢ lotniczych. Granice
rejonéw nie moga by¢ zaprojektowane blizej niz 1 om od kra-

wedzi zdjecia,

Rejony Z-punktéw projektuje sie w przypadku wyznaczania wspod-
rzednych fotopunktéw zgodnie z § 47»ust.l.Z-punkty projektuje

sie na ptaskiej powierzchni terenu,

Rejony F-punktéow wykresla sie na wszystkich odbitkach zdje¢
lotniczych dermatografem koloru niebieskiego, a rejony Z-punk-
téw koloni zielonego.

Obok rejonu nalezy wpisa¢ numer punktu wedtug zasad okreslo-

nych w 8§ 3.

8§ 49

Przy wyborze szczegédu sytuacyjnego jako F-punktu nalezy kie-

rowa¢ sie nastepujacymi zasadami:

1/ bkad identyfikacji szczegétu w terenie nie moze byé wiek-
szy niz 0,3 m dla map w skali 1:5 000 i 0,6 m dla map w
skali 1:10 000,
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2/ wybrany szczegét sytuacyjny powinien byc dobrze i .jedno-

3/

a4/

5/

6/
38

znacznie odfotografowany na wszystkich zdjeciach,

jako fotopunicty nalezy wybiera¢ takie szczegéty sytua-
cyjne, ktére na zdjeciach lotniczych odfotcgrafowaty sie
jako przeciecia linii geometrycznych o katach rozwarcia
od 60° do 120°, lub jako srodki, symetrycznych szczego#ow
sytuacyjnych,

jako fotopunkty nie nalezy wybiera¢ szczegétow potozonych
na stromych zboczach, na dnie glebokich wawozéw i rozpa-

dlin , w cieniu drzew i budynkéw,

jako dobre szczegédy nalezy uwazac:

- przeciecia osi waskich miedz,

- przeciecia krawedzi szerokich miedz,

- przeciecia, Sciezek,

- przeciecia krawedzi waskich rowow,

- narozniki inspektéw,

- narozniki chodnikéw,

- narozniki niskich , niezaro$nietych ogrodzen,

- narozniki obramowanych trawnikow,

- betonowe poidta dla zwierzat,

- Srodki matych klombdéw, ktérych punkt Srodkowy jest datwy
do wyznaczenia,

- wszystkie drobne szczegédy istniejace w terenie i jedno-
czesnie odfotografowane na zdjeciu np, niewielkie gtazy
polne, znaki kilometrowe na szosach, narozniki przyczét-

kéw mostéw i przepustéow i.t.p.,

w przypadkach technicznie uzasadnionych , to jest przy



braku szczegétéw sytuacyjnych wymienionych w punkcie

5, dopuszcza-sie wykorzystanie jako fotopunktéw natu-

ralnych;

- przecie¢ miedz z krawedziami droég,

- przecie¢ krawedzi drég polnych,

- shupéw sieci elektroenergetycznej i telekomunikacyj-
nej,

- niskich krzakoéw.

Przy wyborze szczegédéw jako Z-punktéw nalezy kierowaé sie

nastepujacymi zasadami:

1/ zidentyfikowany szczegét sytuacyjny powinien by¢ potozo-
ny na poziomej powierzchni terenu™w okregu o $rednicy 0 ,2mm

w skali zdjecia,

2/ dok¥adnos$¢ pozioma identyfikacji szczegétu sytuacyjnego

w terenie okresla sie jako M , gdzie M - mianownik skali

opracowywanej mapy -
§ 50

Ostateczna decyzja o wyborze w okreslonym rejonie szczegétu
terenowego jako F-punktu lub Z-punktu nalezy do wykonawcy

przeprowadzajgacego identyfikacje w terenie.

Identyfikacje szczegétdéw terenowych przeprowadza sie na od-
bitkach stykowych zdje¢ lotniczych przy wykorzystaniu efek-

tu stereoskopowego.

Zidentyfikowany F-punkt lub Z-punkt zaznacza sie w terenie
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na okres wykonywania opracowania obiektu.

Wybrany i zidentyfikowany szczegét terenowy nalezy delikatni .«
nakdu¢ na tej odbitce stykowej zdjecia lotniczego,na ktdrej
wybrany szczeg6t lezy najblizej Srodka zdjecia z bdedem nakdu-
cia ~ 0,1 mm.

Ha odwrotnej stronie odbitki wokét nakducia zaznacza sie czar-

nym o#éwkiem kétko o Srednicy 3?0 rai.

Na odwrotnej stronie odbitki stykowej sporzadza sie okdwkiem

szkic topograficzny P-punktu lub Z-punktu, ktory nalezy zorien-
towa¢ prostopadle do kierunku nalotu. Na szkicu nalezy:

- oznaczy¢ kierunek pétnocy,

- nawigza¢ F-punkt lub Z-punkt do odfotografowanych szczegétow
sytuacyjnych i poda¢ miary do nich z dokkadnoscig 0,1 m,

- wykaza¢ szeroko$¢ zidentyfikowanych miedz, $Sciezek, drég}
rowow,

- wykaza¢ wysokosci zidentyfikowanych szczegédéw powyzej po-
wierzchni terenu /np, ogrodzenia/«

- wykaza¢ miary pomocnicze, ktére pozwolg na jednoznaczng ka-
meralng identyfikacje punktu,

- umiesci¢ opis uscislajacy identyfikacje poziomg i wysoko$-
ciowg punktu /np.o$, krawedZz miedzy, podstawa, $rodek stupa
itp,/.

- wpisa¢ date identyfikacji 1 nazwisko wykonawcy.

Poza szkicem topograficznym nalezy wykresli¢ okéwkiem profil

terenu po linii najwiekszego spadku;jezeli ze wzgledu na brak

odpowiednich szczegétéw w terenie ybrano punkt w poblizu za-
4amania linii terenowej /np w terenach goérskich rézne pozio-
my sasiednich p6l uprawnych/.

Na profilu nalezy podac;



_ lokalizacje punktu,

- odpowiednie miary okreslajace potozenia wysokosciowe.

7, Kierunek linii najwiekszego spadku nalezy wnies¢ na szkic

topograficzny o ile byt wykonany profil,

3, Zidentyfikowane punkty /nakfute/ natozy wykresli¢ zaznaczyc¢
tuszem po stronie emulsji odbitki stykowej kétkiem o Sred-
nicy 5f0 mm i opisa¢ numer pismem technicznym stosujac ko-
lory dla:

- F-punktu niebieski,

- Z-punktu zielony.

Rozdziat XII1

PROJEKTOWANIE KAMERALNEJ OSNOWY

FOTOGRAMECR? CZNEJ

§ 51

Do wykonania projektu kameralnej osnowy fotogrametrycznej
zwanego dalej projektem aerotriangulacji, niezbedne sg re-

teriaty:

1/ szkic realizacyjny sygnalizacji uzupedniony doprojektowa-

nymi punktami, naturalnymi,

2/ mapy sygnalizacji -uzupednione dopro jektowanymi punktami

naturalnymi,

3/ komplet odbitek stykowych zdje¢ lotniczych ze zidentyfi-

kowanymi punktami sygnalizowanymi i naturalnymi.
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§ 52

1. Przed przystgpieniem do opracowania projektu aerotriangu-
lac na odbitki stykowe . nanosi sie ramki podziatu sek-

cyjnego map opracowywanych,

2, Ramki podziatu sekcyjnego wkresla sie flamastrem .lub kred-

ka 1 wplsuje}w poblizu naroznika ramki;numer arkusza mapy,

§ 53

Projektowanie punktéw sygnalizowanych kameralnie nalezy wykony-

wa;? w/g nastepujacych zasad:

1/ obraz powierzchni terenu powinien ukazywa¢ wyraznie jego
strukture przestrzenng. Zaleca sie w tym celu stosowanie

stereoskopu,

2/ nie nalezy sygnalizowa¢ punktéw na stromych formach terenu,
w rowach, w miejscach porosnietych wysokg roslinnoscig; w

cieniach przedmiotdéw,

3/ punkty na obszarach zalesionych sygnalizuje sie w miare mozli-
wosci w przeswitach na powierzchni terenu, w przypadku braku
przeswitéws na koronach drzew tworzacych mozliwie, réwnag po-

wierzchnig -

1« Projekt aerotriangulacji opracowywany jest przy zatozeniu,
ze dla kazdego stereogramu powinno by¢ wyznaczonych co.
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najmniej 8 punktéw, rozmieszczonych po 3 w pasach potréjnego

pokrycia podtuznego,

2» Punkty wigzace,potozone w pasach pokrycia poprzecznego tworza

wigzania miedzy szeregami,

3» W przypadku wczesniejszego zaprojektowania sygnalizowanych

punktéw wiazacych nalezy:

1/ uwzglednié te punkty w projekcie osnowy kameralnej,

2/ doprojektowa¢ kameralnie punkty w rejonach nieodfotografo-

wanych lub o niepetnej identyfikacji.

4, Punkty wigzace obiera sie w pasie pokrycia potrdéjnego zdjecd,
dla wigzan miedzy modelami w szeregu i Vv pasie pokrycia po-

przecznego fmiedzy szereganmi,

g0 M kazdym pasie pokrycia podtuznego nalezy projektowaé¢ minimum
trzy punkty wigzace;

1/ gérny - w pasie pokrycia miedzy szeregami,
2/ Srodkowy,
3/ dolny w pasie pokrycia miedzy szeregami.
6» # przypadku pokrycia poprzecznego wiekszego niz 50 % zaleca
sie projektowaniej w miare mozliwosci”punktéw pedniacych funk-

cje srodkowych w jednym szeregu?a gérnych lub dolnych w szere-

gach sasiednich.

7. Punkty wigzace powinny by¢ potozone nie blizej niz w odlegtosci
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1 cm od skraju zdjecia 1 jednoczesnie w miejscu gdzie obraz
fotograficzny i charakter terenu pozwalajg na uzyskanie do-
brego efektu stereoskopowego.

Dlatego "tez nalezy Rrzesuwa¢ projektowane rejony sygnalizacji
mpunktéw w miejsca najbardziej korzystne, rezygnujac z ich sza-

motonowego rozmieszczenia,

8, Wieksza liczbe punktéw wigzacych projektuje sies

1/ na obszarach zalesionych,

2/ w miejscach o skabej jakosci fotograficznej 1 bez wyraznej

struktury terenu3

3/ w pokryciu poprzecznymi
- ponttej 15 %

- w przedziale 40 - 50 %,

4/ dla opracowan w skali 1i500t jako punkty wtgzece miedzy

szeregami zdjec,

§ 55

1, Kazdy wycinsk sekcji mapy opracowywaly z danego stereogramu,
lub ze zdje¢ przetworzonych, powinien posiada¢ cztery punkty
siuzgce do wpasowania, lezace w naroznikach opracowywanego

wycinka»

2 ,Punkty przyramkowe projektuje sie w odlegtosci okoto 1 cm od
ramki zachodniej i wschodniej kazdej sekcji mapy »Natomiast
punkty zabezpieczajace pédnocnag ramke projektuje sie pod
ramkg, w odlegtosci okoto 0,5 cm, wykorzystujac je Jednoczes$»
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nie dla zabezpieczenia potudniowej ramki mapy goérnej.

5. Punkty przynaroznikowe projektuje sie w maksymalnej odlegto$-
ci 0,5 cm od naroznika arkusza fotomapy 1 minimum X cm od skra-

Ju zdjecia,

§ 56

Projekt kameralnego zageszczenia osnowy fotogrametrycznej wykresla
sie tuszem na odbitkach stykowych,wprowadzajac nastepujgce ozna-

czenia;

1/ rejony potozenia punktéw oznacza sie kotkiem koloru czarnego

0 $rednicy 1 com,

2/ rejony potozenia punktéw zaznacza sie na Srodkowej czesci kaz-

dej z dwu odbitek stykowych poszczegélnego stereogramu,

bok kazdego oznaczonego rejonu czarnym tuszem pisze sie nu-

i
-

mer punktu”zgodnie z zasadami numeracji /8 5/»

4/ kolejny numer Srodka rzutéw wpisuje sie kolorem czerwonym w

poblizu punktu gkéwnego zdjecia,

5/ przyktad odbitki stykowej przygotowanej do obserwacji podano

w zak.nr 7.

§ 57

1, Po zaprojektowaniu punktéw sporzadza cie szkic bloku.aero-

triangulacji na kalce technicznej." Jest to szkic schematyczny

1 wykresla sie go czarnym tuszem,
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W pierwszej kolejnosci wkresla sie linie podziatu na sekcje
sap 1 wpisuje numery arkuszy map. Nastepnie wnosi sie punkty
osnowy oraz zasiegi pokrycia stereogramami wzdduz podtuznego
pasa pokrycia /symbolicznie/ i1 pasa pokrycia poprzecznego

fw odpowiedniej do rzeczywistego proporcji/»

Szkic bloku sporzadza sie z zastosowaniem znakéw umownych
podanych w zat.nr w sposob podany przykdadowo y; zat,
nr i nr »-19.

Szkic bloku powinien zawierac;

a/ tytut ,szkic bloku nr , aerotriangulacji na obiekcie,,,

/numer 1 nazv;a/",

b/ granice opracowania, granice lasow oraz granice doszaro®;/

w.ydackcnych a opracowania,

o/ punkty osnowy fotogrametrycznej, sygnalizowane w terenie

i kameralnie oraz ich numery,
d/ numery szeregéw i kierunki nalotéw,

e/ numery zdjtj¢ lub numery Srodkéw rzutéwdtworzacych stereo-

gram,
1/ kierunki osi geodezyjnego ukdadu wspotrzednych,
g/ schematyczny szkic rozmieszczenia blokéw w obiekcie,, "

h/ informacje o zdjeciach;skala, format, rodzaj materiatow

fotograficznych,

i/ numer, stata kamery i data kalibracji,,



J/ rok nalotu i1 rok pomiaru osnowy,

K/ imiona i1 nazwiska, podpity i daty,wykonawcy i sprawdzajacego,

§ 58

¥szystkie punkty osnowy fotogrametrycznej nalezy wpisa¢ na forum-.

larz wykazu wspétrzednych,podajad!

1/ numer punktu,

2/ numer roboczy,o"ile wystepuje,

3/ wspodrzedne X Y z - dla F-punkt&w, X @ dla Ppunlcfcbn?Z dla # punk-

tow,

r Srednie wyznaczenia potozenia punktu i wysokosci lub

kg punktu,

5/ dla fotopunktéw naturalnych podaé krétki opis punktu zawiera-

jacy Jego rodzaj i jakosé,

i/ ¢s" e pomiaru,

i/rzylckad wypednienia wykazu podano w zat .nr XI,

Rozdziat XIV
STGMALIZACJA PUNKTOM KAMERALNEJ OSNOWY
FOTOGRAMETRYCZNEJ
8§ 59

Kameralna sygnalizacja polega na naniesieniu na zdjecia lotnicza
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punktéw kameralnego zageszczenia polowej osnouw/y fotogrametrycz-

§ 60

Kameralng sygnalizacje punktéw wykonuje sie na negatywach lub
diapozytywach zdje¢ lotniczych, Sposéb postepowania jest jednakowy,
niezaleznie od rodzaju uzytego materiatu fotograficznego.

Przy ‘“#borze punktéu® nalezy postugiv;ad sie kryteriami okreslonymi

w 8§ 54,
§ ol
1» Do kameralnej sygnalizacji wykorzystuje sie stereoskopowe
instrumenty fotogrametryczne PU} lub TRANSIARK, ktére powinny

pracowa¢ w warunkach okreslonych w rozdziale XX,

2« Transmarku nie nalezy wykorzystywa¢ dla obiektéw,gdzie zdje-

A

cia a sasiednich szeregéw znacznie réznia sie skala,

3« Przed przystapienlero do sygnalizacji wykonuje sie prébne za-
znaczenia i rektyfikuje instrument.
Natozy gtdéwnie sprawdzi¢ zogniskowanie promienia laserowego
w ptaszczyznie fotograficznej /TRAKSMARK/ lub skontrolowaé
centrycznos¢ pozostawionego $Sladu wzgledem znaczka pomiaro-

wego /PIG/,

§ 62

Zaprojektowane na odbitkach stykowych rejony przenosi skj derma-

tografem na negatywy lub diapozytywy zdje¢ lotniczych,»? nastepu-

je



jJaey sposaéb:

i/ punkty wigzace,wspolne dla dwoch kolejnych modeli « na nagaty-

2/

1»

wie /diapozytywie/ Srodkowymwspélnym dla tych modeli,
punkty wiazace i przyramkowe,wystepujace na jednym modelu
w szeregu - na negatywie /diapozytywie/, na ktérym punkty lezg

blizej $rodka,

punkty przynaroznikowe mapy, na negatywie pokrywajacym najwiek-

szy otoszar arkusza,

§ 63

Punkty sygnalizuje slg na jednym zdjeciu,wykorzystujac efekt

stereoskopowy»

. Sygnalizacje punktéw,w pasie pokrycia poprzecznego miedzy

v

M

szeregami fwykonujemy jednoczesnie na dwéch odpowiadajacych

sobie zdjeciach”zgodnie z lokalizacja na odbitce stykowej«

Na nosnikach instrumentu umieszcza sie zdjecia w ten sposéb,
azoby w polu widzenia okularéw znajdowal, sie obraz tego samego
terenu. Po uzyskaniu efektu stereoskopowego, w wybranym miej-

scu ustawia sie znaczek pomiarowy i sygnalizuje punkt,

§ 64

Kontrola wykonanej sygnalizacji w pasie pokrycia poprzecz-
nego obejmuje:

1/ wizualne sprawdzenie centryczno$ei znaczka pomiarowego
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wzgledem zaznaczenia na oba zdjeciach,

2/ stereoskopowe i pseudosltopowe sprawdzenie» ozy zaznaczenia
tsgo samego punkt« na réznych zdjeciach tworza obraz lezacy

na powierzchni modela terenu,

2» W przypadku niejednoznacznosci sygnalizowanych punktédw na obu

1.

zdjeciach, nalezy niewklasciwe zaznaczenia usungé¢ przez zaskle-
pienie dermatografem i sygnalizacje wykona¢ powtdérnie”™w innym

miejscu danego rejonu,

S 65

W procesie opracowania fotomap i ortofotomap, pierwotnie za-
sygnalizowane punkty przenosi, sie na sasiednie zd:)iScla?na
instrumencie PK3,

Sygnalizacje tg wykonuje sie po zakonczeniu wyréwnania aero-

triangulacji.

Rozdziat XV

ZASADY WYKONYWANIA®OBSERWACJI

§ 86

Jednostka obserwowang na prz-yrzadach stereofotogrametrycznycb

jest stereogram «tworzony z negatywéw lub diapozytywéw.

Bo potrzeb opracowania osnowy poziomej 111 klasy i osnowy po-
miarowej stereograrcy nalezy obserwowaé szeregami dwukrotnie»

niezalezni,e przez dwoch réznych obserwatoréw,
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5» Szeregi i stereogramy zakdadkowe powinny by¢ zaobserwowane
tylko ieden raz i z tymi obserwacjami muszg wchodzi¢ do sa-

siadujacyeh blokéw.

le_jnos¢ wykonywania obserwacji poszczegdlnych szeregéw w
oku _jest w zasadzie dowolna, jednak ze wzgledéw porzadko-
wych zaleca sig prowadzenie obserwacji kolejno, poczynajac cd

skrajnego gérnego szeregu w bloku.

i okresleniem ,,obserwacja punktu™* nalezy rozumiec¢ zespot
czynnosci zwigzanych z dwukrotnym niezaleznym nastawieniem
znaczkéw pomiarowych na obrazy punktu na zdjeciach oraz reje-
stracja wiersza obserwacji /patrz 8§ 77 dotyczacy zasad reje-
stracji obserwacji./, Ma stereogramach wyréznia sie nastepujace

rodzaje punktow!

1/ punkty aerotriangulacyjne:

a/znaczki thowe i ewentualnie Inne punkty ramki tdowej, ad-
fotografowane na zdjeciu i objeta wzorcem ramki tdowej

kamery /ktérych nie obserwuje sie aa autografie .4-10/,

b/ fatopunkty i fotopunkfcy kontrolne,

e/ punkty wigzace* punkty przyramkowe 1 przynaroznikowe,

d/ punkty wyznaczanych osndw ;poziomej 111 klasy i osnowy

pomiarowej»

e/ inne punkty, ktérych wkaczenie do tej grupy wynika ze

specyfiki opracowania,

2/ punkty, ktore beda transformowane/tzw. punkty masowa/



na «k#ad wspotrzednyeh geodezyjnych po zakoriczeniu w-

réwnania aer-otriangulaeji .

6, Kolejnos¢ obserwacji punktéw w stereogramies

1/ w pierwszej kolejnosci nalezy zaobserwowaé wszystkie punkty

wymieniono w ust«5 pkt -a-d,

2/ obserwacje punktéw wymienionych w ust,5 pkt prowadzi
sie wedtug zasad obowigzujacych w réznych systemach wyréw-

nania, .

7, Numery punktéw znaczkéw tdowych sg jednoznacznie przyporzad-
kowane poszczeg6lnym fizycznym znaczkom ramki tdowej kamery.
Spos6b numeracji oraz ukdad wspédrzednych tdowych, dla sto-
sowanych w kraju "typow kamer,przedstawiony jest w gat.12
i obowigzuje o. w- opracowaniach aaalitycznych, jak réwniez
obowigzuje wykonawcéw kalibracji kamer,

W celu urdkniecia pomydek na dalszych etapach opracowania
zdje¢ lotniczych zalecane jest aby opisac¢ numery znaczkéw
tlowych na poszczegélnych zdjeciach lotniczych w trakcie ich
Badania /negatywy lub diapozytywy/.

Inne przyjete sposoby numeracji znaczkéw ifowych,» czasie
obserwacji n&isza by¢ sprowadzone do wyzej wymienionego ukda-
du wspédrzednych /np.* przypisanie do ukdadu wspétrzednych

instrumentu/.

8, Do wykonania obserwacji kameralnych niezbedne sa:
1/ komplet negatywéw lub diapozytywéw, na ktérych dokonano

kameralnej sygnalizacji punktoéw,

2/ komplet odbitek stykowych,
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3/ komplet powiekszen w przypadku opracowania szczeg6#ow,

4/ szkic bloku, a9rotrd.angulac.il z “«niesionym wzorcem ramki

tdowej kamery,
3/ wykaz wspétrzednych fotopunktéwp
6/ opisy topograficzne punktéw sygnalizowanych,

7/ papier dalekopisowy i odpowiednie dla zainstalowanego typu

rejestratora obserwacji komputerowe nos$niki informacji.

§ 67

Dok¥adnos$¢ i sprawnos¢ przyrzadéw stuzacych do pomiaru danych
wejsciowych aerotriarjgulacji, nalezy aprawdza¢ w czasie pracy
przez pomiar siatek kontrolnych ,co dwa tygodnie /nie rzadziej jak

raz w miesigcu/*

Rozdziat XVI

¥SrepBE CZYNNOSCI ERZY WYKONYWANIU OBSER-

WACJI NA SIEKOMETRZE 1 PSK-2

1, Prace na STEKOMEIHZE powinny by¢ wykonywane w warunkach okres$-

lonych w rozdziale XX.

2, Odpowiednim klawiszom i1 przedacznikom na pulpicie przyrzadu
sterujacego nalezy nada¢” takie potozenie aby speknione bydy

nastepujace warunki;

- selsyny i liczniki powinny nadawa¢ osi X zwrot w prawo, a
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obi y zwrot w kierunku od stanowiska obserwatora, nato-
miast dla ruchéw px i py powinny zachodzi¢ zaleznosci?

X« X' - pX, vy » y'+ py,

-mdo automatu rejestrujacego powinny by¢ przekazywane odpo-
wiednie nastawienia numeratoréw/ nastawieni,a dokonywane

racznie/ oraz odczyty licznikéw X", y” » px, py-

Licznikom ruchéw y"» px, py nalezy nada¢ takie nastawienie
aby ich odczyty wyniosty odpowiednio 500,DQ0] 500,000» 200,000}
200,000, przy znaczkach pomiarowych wycelowanych na krzyzyki

centrala® nosnikéw zdjeé,,

Utozenie zdje¢ stereogramu na nosnikach instrumentu:

1/ zdjecia powinny by¢ zwrécone emulsjg do obiektywu, a ich
goérne krawedzie potozone najdalej od obserwatora /w kierun-

ku osi y/,

2/ w przypadku wykonywania obserwacji na negatywach”lewe
zdjecie stereogramu powinno leze¢ na lewym nosniku, a prawe
na prawym, natomiast w przypadku obserwacji na diapozyty-
wach ,lewe zdjecie powinno leze¢ na prawym nosniku, a prawe

na lewym.

Wykona¢ przyblizone centrowanie i strojenie zdje¢ oraz spraw-
dzi¢ zasieg ruchu px, poprzez wykonanie préby stereoskopowego
nastawienia znaczkami pomiarowymi na $rodki jednoimiennych znacz-

kéw thowych.

§ 69

Prace na PSK-2 powinny by¢ wykonywane w warunkach okreslonych



2

L

M

v

w rozdziale XX,

Przy obserwacji na PSK-2 tak negatywéw jak i diapozytywéw lewe
zdjecie jest zaktadane z lewej,a prawe z prawej strony instru-
mentu.

W zaleznosci od rodzaju obrazu nalezy ustawi¢ w odpowiednim

potozeniu stuzacy temu przycisk w instrumencie,

Licznikom ruchéw x% y% X' , y" nadai nastawienia 500,000,
przy ustawieniu znaczkéw pomiarowych na krzyzach centralnych

nosnikoéow zdjec,

lalszy sprowadzi¢ w przyblizeniu nos$niki zdje¢ do potozenia,

w ktorym baza bedzie miaka wielkosé 0.

Hozdaiat XVII1

WYKONANIE OBSERWACJI NA STEREOKOMPARATORACH

PRECYZYJNYCH

§ 70

W ramach pojedynczej”niezaleznej obserwacji punktéw modelu
wykonuje sie obserwacje punktéw wymienionych w § 66 ust«S

pkt 1/w nastepujacej kolejnosci!

1/ jednokrotna obserwacja wszystkich punktéw wzorcowych, z
wykorzystaniem efektu stereoskopowego,uzyskiwanego przez
wprowadzenie w pole widzenia okularéw jednoiraiennych punk-

toéw wzorcowych,

2/ jednokrotna stereoskopowa obserwacja wszystkich fotopunk-
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tow, punktéw wigzacych | pozostatych ptsnktéw wymienio-
nych w § 66 ust,5 piet,3\

3/ druga w odwrotnej kolejnosci obserwacja punktéw wymienio-

nych w pkt.2

4/ nalezy wykona¢ wielokrotng obserwacje punktéw szczegélnie

trudnych,

5/ powtérna lub dwukrotna obserwacja punktéw wzorcowych,

2» Nalezy wykona¢ dwukrotng obserwacje punktéw do transformacji
/maséwka/ w grupach uzaleznionych od wybranego systemu wyréwna-

nia,

3. Obowigzkowe jest prowadzenie przez obserwatora nastepujacych

kontroli-l

1/ wzrokowej, biezacej kontroli rejestracji na tabulogramie
pod wzgledem jej poprawnosci formalnej ora* kontroli dzia-

+ania urzadzenia rejestrujacego,

2/ jakosciowej?poprzez poréwnanie wynikéw obserwacji dwukrot-
nych i wlelokrotnychjpo ich zakonczeniu,dla wszystkich punk«
toéw w grupie. Rozbieznos¢ dopuszczalna miedzy wykonanymi
obserwkCjami jednego punktu wynosi 1? AV* W przypadku uzys-
kania rozbieznosci wiekszych, nalezy wykona¢ ponowng ob-
serwacje jak dla punktéw szczegélnie trudnych /patrz ust.l,

pkt 4/.

4» SposoOb rejestracji nalezy dostosowa¢ do przyjetego systemu
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wyréwnanib (zgodnie z danymi dotyczacymi zasad rejestracji
obserwacji podanymi w § 77.

Do oblicze/; przekazywane sg nastepujace materiaty:

1/ szkic bloku aerotriangulacji,

2/ tabulogramy obserwacji/przykdad, w zakgczniku nr 13/,

3/ nos$niki informatyczne danych opisane numerami roboty, bloku,

szeregu, $rodkéw rzutéw,

4/ wykaz wspotrzednych fotopunktéw F, P, Z z uwagami dotycza-
cymi jakosci odfotografowania punktéw wraz z oceng dokdad-

nosci pomiaru terenowego,

5/ parametry kalibracji kamery, dystorsja.

Rozdziak. XVIIIl

WYKONANIE OBSERWACJI NA AUFOGRAFIE A-10

§71

Prace na autografie A-10 powinny by¢ wykonywane w warunkach

okreslonych w rozdziale XX.

Przygotowujac autograf A-10 i1 przystawke EK-22 do wykonania
obserwacjijnalezy postugujac sie wskazaniami podanymi w in-
strukcjach fabrycznych A-10 i EK-22 ustawi¢ wkasciwag skret-
no$¢ ukdadu wspoétrzednych autografu dgcznie z zapisem wspot-

rzednych na przystawce rejestrujacej,

W zaleznosci od rodzaju materiatéw nalezy ustawi¢ dzwignie:



1/ dla negatywéw w prawo,

2/ dla diapozytywéw w lewo,

3/ oraz pryzmaty ,,Abbe"

a/ dla negatywéw na ,,neg",

b/ dla diapozytywéw ,dia".

V przektadni wysokosci ustawi¢ tryby 1:1, 1:1. Wspdédrzedna

Z bedzie wtedy czytana i rejestrowana w milimetrach,

§ 72

. Czynnosci objete sprawdzeniem i robocza rektyfikacjg wykonu-

je sie zgodnie z ipstrukcja fabryczna:

1/ rektyfikacje nalezy wykona¢ przy ustawieniu odlegtosci
obrazu réwnej odlegtosci obrazu kamery lotniczej, ktoéra
byty wykonywane zdjecia, poprawiong ze wzgledu na skurcz

filmu,

2/ sprawdzenie i rektyfikacje autografu nalezy zakonczyé
obserwacja spoziomowanego i wyskalowanego modelu?utwo-
rzonego z siatek kwadratéw, przy ustawieniach wyliczonych

jak dla modeli fotogrametrycznych.

. Ré6znice miedzy wartosSciami miejsc zera uzyskanymi z rekty-

fikacji i1 pomiaru modelu utworzonego z siatek,nie moga
przekracza¢ wartosci:

i x 0,006  ,co< 0,005 g

x< 0,0l mm ( y<0,01 rm »



Wartosci miejsc zerowych podziatek nalezy zapisa¢ w metryce

autografu.

Ponadto instrument powinien spednia¢ nastepujace kryteria

dokiadnosci:

1/ odchylenie znaczka pomiarowego od linii; siatek rektyfika-
cyjnych w kazdej kamerze,nie posiano by¢"wieksze od 0,01 mm

w skali zdjecia /siatki/,

2/ $redni bkad instrumentalny wyznaczenia wspétrzednych pozio-

mych nie powinien by¢ wiekszy od 0.007 mm w skali zdjecia,

3/ maksymalne odchydki wysoko$ciowe na utworzonym z siatek
rektyfikacyjnych modelu stereoskopowym nie powinny by¢

wieksze od 0,01 mm w skali zdjec,

4/ sumaryczne wartosci bledu $ladu i nawrotu oraz luzéw na
przekaznikach elektrycznych i mechanicznych nie powinny

by¢ wieksze od 0,01 ran/1 dziatka na liczniku/,

§ 73

Pomiar modelu utworzonego z siatek kwadratéw poprzedza okres-
long grupe obserwacji modeli aerotriangulacji, stanowigca
zbidr obserwacji. Czestotliwo$¢ wykonania ponownego pomiaru
modelu i siatek kwadratéw, czyli tworzenia nowego zbioru obser-
wacj i juwarunkowana jest statoscig potozen instrumentalnych
elementéw kontrolnych oraz zmianami poprawki ogniskowych ze

wzgledu na skurcze o wiecej niz 0,05 m /patrz § 67/.

-Pomiar modelu utworzonego z siatek kwadratéw obejmuje:



1/ utozenie siatek kwadratéw w nosnikach zdjec,

2/ ustawienie autografu ao“orientacji wzajemnej modelu z

siatek kwadratow,
3/ orientacje wzajemng i bezwzgledng modelu z siatek kwadratoéw,

4/ sprzegniecie autografu i przystawki rejestrujacej na pozycje

wyjsciowg, do obserwacji modelu z siatek kwadratow,

5/ wykonanie obserwacji modelu siatek kwadratéw.

Po zakonczeniu obserwacji nalezy wpisa¢ na arkuszu zbiorczym
grup obserwacji siatek 1 modeli stereometrycznych: numer siat-

ki , odczyty licznikéw autograféw oraz skale modelu,
§ 74

Obserwacje przestrzennych modeli fotogrametrycznych na auto-
grafie A-10 nalezy wykonywa¢ przy ustawieniu tej samej ddu-
gosci ogniskowej kamery, przy ktérej byt mierzony model z

siatek.

Przy obserwacji .-modeli nalezy uwzgledni¢ wpdyw krzywizny
Ziemi, nastawiajac skale modelu na podzlatce urzadzenia ko-

rygujacego.

Nalezy ustawi¢ autograf i przystawke rejestrujaca na po-

zycji wyjsciowej obserwacji modelu fotogrametrycznego.

Nalezy wykona¢ orientacje wzajeimg zdjec¢ zgodnie z metoda
-

kolejnych przyblizen, postugujac sie wykacznie A , >t-



tl , 1 03".Do orientacji nie wolno uzywa¢ CO /lewej/

i skdadowych bazy.

flalezy wykona¢ sprzegniecie autografu z przystawka rejestru-

Jaca.

§ 75

Obserwacja jednego modelu obejmuje;

1/ c.orawdzenie prawidfowos$ci sprzegniecia autografu z przy-

stawkg przez okreslenie miejsc zerowych podziatek 1, Y, Z,

2/ pomiar punktéw aerotriangulacyjnych, przy pomiarze obowig-

zujg te same zasady co dla stereokomparatoréw /8 70/,

3/ sprawdzenie sprzegniecia autografu z przystawka - analo-
gicznie jak w pkt 1j V przypadkUj gdy jedna z réznic sprzeg-
niecia poczatkowego i koncowego przekracza 0,02 mm w skali
modelu j2 dziaktki na liczniku/(nalezy powtdérzy¢ obserwacje

catego modelu.

Po zakonczeniu obserwacji raodelu nalezy wpisa¢ na arkuszu
zbiorczym grup obserwacji siatek i modeli stereometrycznych;

numer tego modelu oraz odczyty licznikéw autografu,

§ 76

&0 nalezy przekazaé nastepujacy komplet wynikéw obserwacji:
szkic bloku aerotriangulacii /odbitke ozalidowa/,

tabulogramy obserwacji,
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3/

4/

5/

nos$niki informatyczne danych opisane nuffieracfA; roboty, biosu,

szeregow, S$rodkéw rzutoéw,

arkusz zbiorczy grup obserwacji siatek i modeli fotogrametrycz-

nych z podana® skala modelu,

wykaz wspot4rzednych fotopunktétf F, P, Z z uwagami na temat
jakosci odfotografowania tych punktéw oraz z oceng doktadno$-

ci pomiaru terenowego.

Rozdziat XIX

ZASADY REJESTRACJI OBSERWACJI WYKONYWANYCH

NA SIEKDMETRZE PSK-2 1 AUTOGRAFIE A-10

W poszczegdlnych systemach aerotriangulacji analitycznej
powinny by¢ stosowane w#asciwe zasady rejestracji obser-

wacji na odpowiednich, no$nikach.

Zasady obowigzujgce ula systeméw MiiRONET | ITERBLOK /zat E nr 14|

1/ f zaleznosci od stosowanej przystawki rejestrujacej wiersz

obserwacji ma postac¢t

N ABCD badz
SI N2 A8CD
gdzie:
N — pedny numer punktu w przystawce o pojedynczym, diugim
rejestrze numeru,
NI, 12 — numer punktu w rozbiciu na dwa cztony, w przypad-

ku dwéch czterocyfrowych rejestréw numeroéw,
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2/

3/

4/

5/

A, B, C, 0 — wspo6trzedne tdowe i paralaksy w STEKOMETRZE
lub wspdétrzedne thowe lewego i prawego zdje-

cia w PSK-2.

Poszczeg6lne liczby w wierszu musza by¢ zakonczone zna-

kiem " /przecinek/ lub H " /dwie spacje/»

Dla systemu AEROMET w#asciwsza jest rejestracja ze znakiem
szczeg6lnie w przypadku niepednej sprawnosci przystaw-

ki rejestrujacej,
9

(précz wierszy stanowiacych rejestracje obserwacji posz-
czegdblnych punktéw stosuje sie wiersze specjalne” a miano-
wicie:

jeden wiersz o zerowym numerze /N = 0 badz HI = 0 i

H2 = 0 /oznacza, ze poprzedni wiersz zawiera btednag
obserwacje i nalezy go usuna¢; pozostate odczyty w wier-

szu sa dowolne,

dwa wiersze o zerowym numerze oznaczajga koniec obser-

wacji modelu,

— dwa kolejne wiersze jeden z numerem O, drugi z numerem
9999 oznaczaja koniec obserwacji grupy punktéw w modelu;
separator ten stosuje sie woéwczas"gdy punkty obserwowa-

ne sa w dwu lub wiecej grupach,

S ranach jednego modelu punkty nalezy obserwowa¢ grupami’

pierwsza grupe stanowia znaczki ttowe oraz punkty wymie-
nione w 8 66 ust, 5 pkt 1/
Maksymalna liczba punktéw w grupie wynosi 50»
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— nastepne grupy stanowig tzw. ,punkty maséwki",/§ 66 ust,5
pkt 2/,, Maksymalna liczba punktéw maséwki w jednej grupie

wynosi 100,

— do ostatniej grupy obserwacji punktéw masoéwki nalezy wia-

czy¢—obserwacje jednego punktu aerotriangulacyjnego .

6/ Przed rozpoczeciem rejestracji obserwacji modelu nalezy
wprowadzi¢ z maszyny do pisania wiersz zawierajacy dwa

numery S$rodkéw rzutéw, kazdy zakonczony znakiem »

7/ Bo zakonczeniu obserwacji modelu nalezy dopisa¢ znak nowej
linii i wprowadzi¢ nie wiecej niz 20 cm sciezki prowadzace

tasmy.

8 liie stosuje sie specjalnych znakéw korica obserwacji szere-

gu lub bloku.

3. Zasady obowigzujgce dla systemu TRANSBLOK:

t
1/ wiersz rejestracji obserwacji ma postaé

NI N2 ABCD
gdzie:

NI — waga obserwacji punktu,
H2 — numer punktu,

A, B, C, Q — odpowiednie wsp6trzedne ttowe lub paralaksy,

2/ poszczegélne liczby w wierszu musza byé zakohczone znakiem

/przecinek/ lub znakiem " " /dwie spacje/,

3/ stosuje sie nastepujace oznaczenia specjalne:



_ pojedynczy znak "f* — bltedna obserwacja,
_ dwa znaki. "ff" — koniec obserwacji modela lub grupy
w modelus

— trzy znaki 1tft” — koniec obserwacji szeregu,

4/ w ramach jednego modelu punkty obserwowane sg w dwéch
grupach:
grupa 1 — punkty aerotriangulacyjne i znaczki t#owe,

maksymalna liczba punktéw w grupie wynosi 30,

grupa 2 — punkty maséwki, +aczna liczba punktéw grupy

112 nie moze przekraczaé 100.

«;/ p—i«d rozpoczeciem rejestracji modelu nalezy wprowa—
mi' /, maszyny do pisania wiersz; zawierajacy dwa nonit—ry

rzutoéw,

—'/ —,rzed rozpoczeciem rejestracji bloku nalezy wprowadzié¢
i iaszyny do pisania "tacznik sterujacy" opisany szcze—

f'"owo w dokumentacji systemu TRANSBLOK.

§ 78

‘'sady .'ejcstraeji obserwacji na autografie A-10
' Lii.*r'.i obserwacji ma postac
BABC
gdzie:
— numer punktu,
A, B, C — wspo6trzedne N-tego punktu wyrazone w jednorodnym

uktadzie wspdétrzednych modelu.
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2» Przy rejestracji obserwacji na autografach obowigzujg zasa-
dy podane dla rejestracji obserwacji ze stereokomparatoréw
podane w & 7? ust,3 pkt 2-6, 2 pominieciem obserwacji znacz-

kéw thowych /zat.nr 15/.

3. Przy rejestracji obserwacji na autografie A-10 w/g metody
przyjetej v systemie AERONET, jako pierwszy i. ostatni w mo-
delu nalezy poda¢' wiersz zawierajagcy wartos¢ sprzegniecia
autografu z przystawka. Na pozycji numeru umieszcza sie licz-

be 10.

4» Obserwacje modeli na autografie A-10 poprzedzone sg obser-

wacjami modelu na siatkach testowych /zat.nr 16/,

5. Dla modelu siatek testowych nie podaje sie numerdw Srodkéw
rzutébw—, poza tym posta¢ rejestracji jest analogiczna jak dla

modeli rzeczywistych,

6, Dla modeli siatek testowych obowigzuje numeracja punktéw w
przedziale od 1 do 6 lub od 1 do 8 zaleznie od przyjetego

wariantu obserwacji,

Rozdziat XX

KLIMATYZ ACJA

A 'Q

Sprzet fotogrametryczny, komputery, peryferyjny sprzet informa-
tyczny oraz zdjecia lotnicze wymagaja pomieszczen klimatyzowanych;
A mianowicie:

— temperatura pomieszczenia 295 ici 5 k /22°C + 5°C/,
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wilgotno$¢" wzgledna s$rednio 60 % ze stabilnoscia + 10 %

gradient temperatury, przy pomiarze jednego stereogramu,nie po-
winien przekracza¢ 1/K/l1 godzine?a bezwzgledna zmiana tempera-

tury w tym czasie + 2 - 3 K,

zapylenie graniczne w pomieszczeniu ma by¢ mniejsze dla py#oéw
o Srednicy

0,025 /i n od 50 tys/Im~

0,125 ¢im od 8 tys/lrab

0,250 m od 2,5 tys/Im”
oraz muszg by¢ wyeliminowane przez filtry wszystkie czastki
powyzej na poziomie 95 — 98

Atmosfera musi by¢ wolna od gazéw i par agresywnych,

_ pomieszczenie musi by¢ nienastonecznione, wewnatrz nalezy
utrzymywa¢ nadcisnienie, wejscie do pomieszczenia poprzez

sluzena Sciany i1 podtoga przygotowane antypytowo,

_ instrumentéw nie nalezy ustawia¢ w poblizu urzadzen ogrzewczych

oraz nawiewu klimatyzacji.

Rozdziat XXI
OPRACOWANIE NUMERYCZNE -

INFORMACJE OGOLNE
§ 80

bt Do numerycznego opracowania aerotriangulacji nalezy stosowac
istniejace systemy: AERONET / wyrdéwnanie niezaleznych modeli/,
INTERBLOK /wyrdéwnanie niezaleznych modeli/, TRANSBLOK /metoda

wigzek/, oraz inne systemy bazujgce na metodach jednoczesnego
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wyréwnania bloku, ktére beda spedniaty odpowiednie warunki

doktadnosciowe, organizacyjne i1 ekonomiczne.

Wyklucza sie stosowanie metody wyrdéwnania wielomianowego
ze wzgledu na zdecydowanie gorsze doktadnos$é¢iowo wyniki opraoft

wania w stosunku do metod zalecanych.

Systemy ITERBLOK 1 TRAHSBLOK maja zastosowanie w opracowa-

niach map. uielkoskalowych.

System AERONET ma zastosowanie w opracowaniach map wielkoska.

lowych, $rednioskalowych i matoskalowych.

Sprzet komputerowy

Systemy IT3RBLOK 1 TRANS8LOK sa realizowane na komputerze

ODRA 1204,w nastepujacej konfiguracji:

1/ 16 K siéw 24-bitowych pamieci operacyjnej,

2/ cztery jednostki bebnowe,

3/ czytnik 1 perforator tasmy papierowej 8—kanal—0wej,

4/ monitor,

5/ drukarka,

6/ kod podstawowy BCDO | ponadto mozliwo$¢ dziatania w kodaclf

1SO07 i dalekopisowym.

System AERONEF jest realizowany na nastepujacych' komputeracii



1/ NOVA 840 w zestawie:

2/

3/

4/

5/

6/

7/

_ pamie¢ operacyjna minimum 48 K stéw 16-bitowych,
minimum dwie jednostki dyskowe po 1,25 miliona st6';,
przewijak tasmy magnetycznej,

czytnik i1 perforator tasmy papierowej 8—kana}owej,
drukarka,

monitor,
ECLIPSE C/300 w zestawie analogicznym jak NOVA 840,
stosuje sie jedynie inne dyski, mianowicie jeden dysk dwuta—

lerzowy po 2,5 miliona stéw kazdy talerz,

NOVA 1200 w zestawie analogicznym jak NOVA 840 lecz o

zmniejszonej pamieci operacyjnej do 32 K stéw 16-bitowych,

RIAD 1032,

GEO 20 i RIAD 1032,

SM 4,

PDP 11/34 .

Dane dla systemu AERONET przygotowuje sie w kodzie 1S07 oraz

jest mozliwo$¢ wprowadzenia danych przygotowanych w kodzie

BCDO.

Prace obliczeniowe powinny by¢ wykonywane w "/arunkach okres-

lonych w rozdziale XX.
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§ 82

Dane poczatkowe

1. Do wykonania obliczen i analiz niezbedne sa nastepujace ma-

70

teriaty:

1

2/

3/

a4/

5

1/

szkic bloku aerotriangulacji,

tabulogramy i tasmy obserwacji,

wykaz wspétrzednych fotopunktéw i fotopunktédw kontrolnyci
z uwagami na temat jakosci tych punktéw oraz z ocenag do-

ktadnosci pomiaru terenowego,

arkusz zbiorczy grup obserwacji siatok i modeli fotogra-

metrycznych na autografie A-10j

wyniki aktualnej kalibracji laboratoryjnej kamery,

wyniki kalibracji poiowej,na podstawie zdje¢ pola testo-
wego, w przypadku wyznaczania osnéw /wytyczne techniczne

0-1.5/,

zatozenia doktadnosc¢iowe wynikéw wyréwnania z ewentualnym
obnizeniem wymagann dok#adnosciowych;wynikajacych z wczes-

niejszych etapéw opracowan.

Mozliwoséci stosowania poszczegdlnych systeméw wyrdédwnania,w

zaleznos$ci od rodzaju uzytego sprzetu fotogrametrycznego,

przedstawiono w tabeli:

I' S V " EL — I'
i rzgt i !
1 grzgt I oL
i STEKOMETR, PSK 2 J AERONET 2, ITERBLOK,j
i TRANSBLOK !
|

| A-10 AERONET 1, AERONET 2\



Ograniczenia ilosciowe

Kazdy system wyroéwnania, ze wzgledu na przyjeta metode wyréwnania

ora?, zastosowany sprzet komputerowy, posiada roézne ilosciowe ogra-

niczenia co do wielkosci opracowywanych blokéw. Zat.nr 29.

§ 84

Uktady wspoé4rzednych

X, V procesie numerycznego opracowania aerotriangulacji stosuje

sie nastepujace uktady wspdtrzednych:

1/

2/

3/

4/

5/

6/

uktad wspoétrzednych thowych stereokomparatora — wspétrzed-

ne wyrazone sa w milimetrach;w skali zdjecia /x", y/

lokalny uktad niezaleznego modelu otrzymany na drodze nu-
merycznego opracowania obserwacji stereograméw ze stereo—
komparatoréw — wspo4rzedne wyrazone sa w metrach, a przy-

blizona skala modelu Isl,

uktad lokalny wspé4rzednych niezaleznych sekcji — wspot-

rzedne wyrazone sa w milimetrach w skali sekcji,

uktad wspoétrzednych autografu — wspoétrzedne wyrazone sa

w milimetrach w skali modelu,

panstwowy uktad wspoétrzednych /terenowych/ geodezyjnych,

uktad geocentryczny,
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7/ inne uk#ady wspéirzednych geodezyjnych okreslone w wa-

runkach technicznych.

Zastosowanie poszczeg6lnych —ukkadéw wspétrzednych, wy-
mienionych w ust.l, w réznych systemach aerotriangulacji,

przedstawiono w tabeli:

Uktady wspotrzednych dla map

System
wielko— Srednio—i
skalow”ch matoskalowjrch
AERONET 1.2.4,5 1.2 67
INTERBLOK 1.2.4,-5
TRANSBLOK 1,3,5

Rozdziat XXII

KONTROLA DANYCH POCZATKOWYCH

Kontroli poddawane sga obserwacje fotogrametryczne oraz wspot-

rzedne polowej osnowy fotogrametrycznej.

Stosuje sie roézne metody kontroli w réznych systemach wyrow-
nania, Istnieje znaczna zbiezno$¢ c-tapéw kontrolnych w syste-
mach AERONET i ITERBLOK.
8§ 86
Kontrola dwéch niezaleznych obserwacji stereogramu

Celem kontroli jest ocena doktadnosci catosci obserwacji na



dany® stereogramie, jak réwniez obserwacji poszczegdlnych

punktéw,

Kontrola obejmuje:

W przeliczenie /w przypadku Stekometru/ paralaks na wspétrzed-
ne 'owego i prawego zdjecia stereogramu,

?J usrednienie wspoétrzednych w obu niezaleznych obserwacjachs

5/ transformacje izometryczng obu obserwacji, przy przyjeciu

wszystkich obserwowanych punktéw jako punktéw dostosowania,

4/ usrednienia wspétrzednych niezaleznych obserwacjit

5/ ocene rozbieznosci pomiaru poszczegélnych punktéw,z poda-
niem w wydruku nadmiernych odchytek,z btedem granicznym

wiekszym od 0,015 mm /dalej okreslany jako parametr druku

0,015 mm/,,

W przypadku nie spe#nienia powyzszego warunku nalszy sprawdzié
identyfikacje i powtdérzy¢ obserwacjo.
§ 87
Kontrola danych fotogrametrycznych
Kontrola obserwacji fotogrametrycznych,stosowana w systemach
AJSOBEF 1 IIERBLOKjwykonywana jest kolejno dla:
1/ obszaréw pojedynczych modeli,

%! poszczeg6lnych szeregow - pokrycie podtuzne,
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3/ obszaru wspdlnego miedzy szeregami — pokrycie poprzeczne,

Kontrola ob.serwac.ji w obszarze jednego modelu stosowana w

jytemé&ch AERONKC i1 ITERBLOK obejmujei

1/ usrednienie obserwacji i eliminacje btednych obserwacji

wg kryteriéw podanych w § 70,

2/ transformacje wsp6t#rzednych punktéw w modelu,z uktadu
zdjecia okreslonego przez obserwacje znaczkéw ttowych
na uktad kamery, okreslony przez wspoétrzedne punktéw
wzorcowych kamery /kalibrowane lub nominalne/, parametr

druku odchytek wynosi 0>01 mm,

3/ sprawdzenie zgodno$ci obserwacji punktéw w pasie pokry-
cia potréjnego dwéch kolejnych modelif parametr druku

wynosi 0,04 runs

4/ mO ~ btad Sredni jteracyjnego wy#snacsenia elementéw orirn

tacji wzajemnej zdja¢ w modelu,

5/ liczba wykonanych iteracji, poprawna liczba wynosi 3 —.5»

6/ dwukrotne, niezalezne wyznaczenie wspétrzednej !'yH w
uktadnie wspdét4rzednych niezaleznego modelu} parametr dru-
ku réznicy z tych wyznaczen wynosi 0901 rma % /m_ — inig

nownik skali zajec¢/»

Kontrola pokrycia podtuznego w. systemie AERGHEt obejmuje{

1/ transformacje kolejnych par modeli tj. modelu n-tego na

uktad.modelu n-1 w celu wykrycia niezgodnych punktéow



miedzy modelami, parametr do sygnalizacji nadmiernych

odchytek po transformacji okresla sie jako!

eps x m — w przypadku obserwacji ze stereokomparatora,

eps x ws — w przypadku obserwacji z autografu A 10»

gdzies
eps » parametr doktadnosci wyrazony w milimetrach na zdje-
ciu lotniczym; zaleznie od przeznaczenia opracowania

nalezy stosowac!

0,025 jwn do numerycznego wyznaczania osnéw metoda fotogra-

metryczna,

0,040 rando wykonywania map,

wz =

8 '~3

ma — mianownik skali modelu na autografie,

2/ transformacje kolejnych modeli w szeregu na uktad modelu

pierwszego® w celus

» wykrycia btedébw numeracji punktéw w szeregu,

— przygotowania szeregdw do nastepnej kontroli,

5/ w obu powyzszych przypadkach stosuja sie siedmi©Opara-

metrowa, liniowa, przestrzenna transformacje,

4/ dla kazdej pary modeli podawane sa btedy $rednie trans-

formacji wspétrzednych x, y, z,

o _mynikiem powyzszej kontroli pov/inny by¢ absolutnie
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pewne dase w obszarze pokrycia podtuznego.

Kontrola pokrycia podtuznego w systemie ITBRBLOK polega
na wykonaniu transformacji kolejnych modeli w szeregu na

uktad modelu pierwszego w celus

1/ wykrycit btedéw numeracji punktéw w szeregus

2/ wykrycia punktéw niezgodnych miedzy modelami*

3/ przygotowania szeregéw do nastepnej kontroli 8

4/ parametr do sygnalizacji nadmiernych odchytek wynosi

eps x K2

5/ jako$é pokrycia podfuznego oceniana jest przy po*ae,v
btedéw Srednich wspoétrzednych,podawanych dla catego

szeregu,

6/ wynikiem tej kontroli powinna byé eliminacja bledéw
grubych i pét#grubych oraz pozostawienie danych nie-

pewnych do analizy na etapie wyroéwnania,,

Kontrola pokrycia poprzecznego w systemie AJRONET obej-

muje:

1/ transformacjag liniowa, przestrzenng odpowiadnich par
szeregow w celu wykrycia btedow grubych w ich obszarze

wspoélnym,

2/ transformacje wielomianowa drugiego lub trzeciego stop-

nia do szczegétowej analizy danych: stosuje sie cztery



warianty transformacji wielomianowej,w zaleznosci od
dtugosci szeregdw i rzeczywistego pokrycia poprzeczne-

go, a mianowicie:

| Oznaczenie i

Do Stopnia el 1 poprrecne

r - “ < 5 ! < 20% I
! 2 < 5 Iy 20% I
. -3 . s L e ao s |I
% 3 s 5 P20 % _j

3/ parametr do sygnalizacji nadmiernych odchy#tek, po

transformacji wielomianowej, okresla sie jako:

eps x m lub eps X w_

4/ wynikiem tej kontroli powinny by¢ pewne dane w obsza-

rze pokrycia poprzecznego.

Kontrola pokrycia poprzecznego w systemie ITERBLOK

obejmuje:

1/ liniowg, przestrzenng transformacje odpowiednich par

szeregow w celu wykrycia btedéw grubych,

2/ transformacje wielomianowag drugiego stopnia do wy-
krywania btedéw poétgrubych, natomiast szczegétowa

analiza odbywa sie na etapie wyrdéwnania ,

3/ parametr do sygnalizacji nadmiernych odchytek po

transformacji wielomianowej,okresla sie jako 0,1 mm x
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7.

8.

78

Kontrole przedstawione w ustepach od 1 do 6 moga by¢ wy-
konywane wielokrotnie, a analiza uzyskanych wynikéw po-

zwala aa podejmowanie decyzji o koniecznosci powtoérzenia
obserwacji. W wypadkach technicznie uzasadnionych,dopusz-
cza sie dla punktéw sygnalizowanych kameralnie wigzacych

miedzy szeregami:

- usuwanie obserwacji,
- rozdzielanie punktow,

- usuwanie punktow w modelach.

W systemie TRAHSBLOK przewidziano nastepujace kontrola:

1/ wspoétrzednych ttowych - poprzez poréwnania wielokrotnych

obserwacji punktéw,

2/ jakosci strojenia i skalowania w niezaleznych sekcjach
- poprzez badania wielko$ci paralaks szczatkowych oraz

odchytek A z wpunktach wigzacych modele,

3/ jakosci wigzan miedzy niezaleznymi sekcjami - przez
czagstkowe dotgczanie kolejnych sekcji do tworzonego
w ten spos6b modelu bloku i badanie odchytek A X,
A Y, A Z w punktach wigzacych sekcje. Dotgczanie sekcji
dokonywane jest metoda transformacji ortogonalnej. Jedno-
cze$nie wykrywane sa btedy grube niezgodnosci tereno-
wych wspoétrzednych iotopunktéw. przez poréwnanie ze wspod-
rzednymi fotopunktéw w transformowanych sekcjach, Xontrole
te realizuje program AKALIZA. Poziom bdeddéw wykrywanych

na tym etapie jest rzedu 0,1 ma w skali zdjecia,



i(/ ostateczna kontrola i eliminacje, btedéw grubych,na pozie—
rte od 0,04 nmdo 0,1 mmw skali zdjecia,realizowana jest
w programie iURGWSAMIB przez analize odchytek wyréwnaw—
i 'r i wpunktach wigzacych i fotopunktach. Sygnaty stera-—
systemu opisane sa w opisach programéw systemu TEAHS—

BLOK,

§ 88

Kontrola poiowej osnowy fotogrametrycznej

Il réznych systemach wyrdwnania aerotriangulacji stosuje sie

rézne—n~toly kontroli fotopunktow w tym fotopunktoW kontrol-

nych.

Kontrola taav systemie ITEBBLOKwykonywana jest szeregami

i obejnujet

%; przestrzenng, liniowa transformacje szeregu na uktad wspot—
i—zednyefe terenowych2wvyznaé¢zony przez fotopunkfcy wykonywane

v/ celu wyeliminowania btedéw grubych,

'/ transformacje wielomianowg drugiego stopnia ‘wykonywanag
w celu:
— eliminacji btedéw poétgrubych,
wyznaczenia wspo64rzednych przyblizonych wszystkich punk-

tow aerotriangulaoyjnych,

)/ jakos¢ toj kontroli zalezy w znacznym stopniu od liczby

i potozenia fotopunktéw w szeregach.
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4/ szczeg6towa analize osnowy wykonuje sie na etapie wy-

réwnania.

3. Kontrola fotopunktéw w systemie AERONET wykonywana jest

dla catego bloku lub jego wybranego fragmentu,

1/ do kontroli stuzy ta sama metoda 1 programy co do wy-

réwnania,

2/ wyréwnanie kontrolne stanowi przyblizony wariant wy-

rownania}tzw. "wyrdwnanie w segmentach" /patrz 890 /,

4. Kontrola poiowej osnowy fotogrametrycznej W systemie TRANSBLOU

zostata przedstawiona w 887 ust.8 pkt 4/.

5. Kontrola przedstawiona w ust.od 1 do 4 moze by¢ wykonywana
wielokrotnie, a analiza uzyskanych wynikéw pozwala na podej-
mowanie decyzji w zakresie:

- koniecznos$ci pomiaréow uzupedniajacych,

- usuwania punktéw polowej osnowy fotogrametrycznej”w przy-
padkutgdy nie zakkoci to konstrukcji geometrycznej bloku
okreslonej w 89i obowigzujg nastepujace kryteria usuwania
fotopunktéu:

3 mP i 3 mz dla punktéw potozonych wewngtrz bloku,1,5 mP
i 1,5 mz dla punktéw skrajnych w bloku oraz 2 mP i 2 mZ

dla punktéw obserwowanych tylko w jednym modelu.

6. W przypadku koniecznosci usuwania fotopunktu kontrolnego
nalezy w jego poblizu zlokalizowaé i pomierzy¢ fotopunkt

naturalny.
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(*2]

Rozdziat XXII1

WYROWNANIE ABROTRIANGULACJI PRZBSTRZMNEJ

§ 89

System ITERBLOK

W systemie ITERBLOK wykorzystywana jest metoda iteracyjnego,
przestrzennego wyroéwnania bloku ?2utworzonego z niezaleznych

modeli(o nazwie AEROBLOK.

Metoda wyrdéwnania bazuje na przestrzennej, siedmioparametrowej,

linioviej transformacji modeli.

Wymagane jest posiadanie trzech fotopunktéw na jednym modelu
w bloku.lub wartosci przyblizonych wspoé4rzednych punktéw wia-

zgcych w tym modelu,

Sie jest potrzebna znajomo$¢ przyblizonych wspétrzednych wszyst-
kich punktéw aerotriangulacyjnych, poniewaz sg one obliczane w

pierwszej iteracji.

Posiadanie wspoétrzednych przyblizonych /np. jako wynik kontro-

1i polowej osnowy fotogrametrycznej / skraca proces iteracyjny.

Po kazdej iteracji podawany jest ogolny blad $rednijliczony
dla wszystkich punktéw aerotriangulacyjnych. Uzyskanie tych
samych, wartosSci btedu $redniego / na pozycjach znaczacych /
z kolejnych parzystych lub nieparzystych iteracji®jest sygna-

le« zakonczenia wyroéwnania.
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§ 90
System AERONET

1» W systemie AERONET stosuje sie ptasko—wysokosciowg metode wyr,

nania AESIONET.

2. Sie ma specjalnych wymagan oo do potozenia fotopunktéw w bloku
oraz nie S3 potrzebne przyblizone wspét4rzedne punktéw aero—

triangulacyjnych.

3., Rozdzielenie wyréwnania na dwa etapy tj. wyréwnanie ptaskie -«

a nastepnie wysokos$ciowe, MA nastepujace zalety.

1/ umozliwia wyréwnanie blokéw o réznej doktadnosci wspot-

rzednych ptaskich i wysokosci fotopunfctow,

2/ utatwia analize bledéw osnowy polowej .

4, Wyrdéwnanie jest cykliczne tj. wymaga wykonania od 3 do 5 cykl.

sktadajacych sie z wyroéwnania ptaskiego i wysokosciowego.
3, W przypadku—opracowania blokéw o nizszej /p*z/jlizonej/
doktadnosci wysokosciowej®nalezy koncsy¢ obliczenia etapem

wyréwnania plaskiego6 _

6» Wyréwnaniu poddawany jest blok lub wybrany fragment bloku

utworzonego z segmentow.

7» Segment stanowia punkty kilku kolejnych modeli w szeregu, oc
wiednio transformowane na uktad pierwszego modelu stanowigc
segment. Podziat na segmenty wykonywany jest automatycznie,

Wielko$¢ segmentu /liczba modeli w segmencie/ musi by¢ lic:
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z przedziatu od 1 do 5.

8, V zwigzku z powyzszym rozréznia sie:
1/ wyroéwnanie z peing dok#adnoscia — gdy segment jest réwny

jednemu modelowi,

wyréwnanie przyblizone - gdy segment —sk#ada sie z wiecej

niz jednego modelu.

9, W metodzie AERONET parametry transformacji wszystkich segmentow

10.

11.

w bloku wyznaczane sa jednoczes$nie "poprzez utozenie.i rozwiag-

zanie odpowiedniego uktadu réwnan normalnych. Stosuje sie metode
pierwiastka krakowianowego,z eliminacja nieznaczacych elemen-

t6’/ zerowych w uktadzie roéwnan normalnych.

Po kazdym etapie wyrdéwnania "xy" lub "z” podawane sg btedy

Srednie "mx, my, nip, bloku; liczone na —podstawie punktow

poiowej osnowy fotogrametrycznej i punktéw wigzacych. Proces

wyréwnania nalezy zakonczy¢ po uzyskaniu tych samych wartos-
ci btedéw Srednich /na pozycjach znaczacych/ "mx, my, nip" w
etapie *xy " 1

etapie " z tego samego cyklu.

M celu wyréwnania bloku z peina doktadnosciag nalezy stosowac

mieszany proces wyréwnawczy sktadajacy sie z:

/ pednego wyrownania bloku>utworzonego z segmentéw”o wiel-

kosci réwnej trzem modelom,

%! jednego, w szczegélnym przypadku dwoéch,cykli wyréwnania

modeli.
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§ 91

System TRANSBLOK

W systemie TRANSBLOK stosuje sig ptaskowysoko$oiowg metode

wyréwnania t.zw. metode niezaleznych sekcji,

System obliczania nie wymaga stosowania wspo6trzednych przy-

blizonych punktéw aerotriangulacyjnych.

Elementem skladowym konstrukcji wyréwnywanej sieci jest
1 niezalezna sekcja”, ktéra powstaje przez kolejne dostro-
jenie i wyskalowanie grupy kilku /3 — 5/ sgsiednich zdjeé

w szeregu.

System obliczen wymaga aby w obszarze jedfiej z sekcji bloku,
tzw. "pierwszejt istniaty minimum 2 fotopunkty o znanych
wspoétrzednych X, V, Z oraz 1 fotopunkt o znanej wspotrzed-
nej Z, Innych wymagan co do rozmieszczenia fotopunktdéw sys-

tem nie stawia.

Wspétrzedne ptaskie X, Y wyréwnywane sg oddzielnie od wspot-
rzednej wysokosciowej Z}w dwoch nastepujacych po sobie eta-
pach, przy czym na cato$¢ procesu wyréwnania sktada sie kilka-

krotne” naprzemienne powtoérzenie tych etapéw /2 — 3 krotne/,

W etapie wyréwnywania wspotrzednych ptaskich X, Y,stosowana
jest ortogonalna®4—-ro parametrowa transformacja punktéw sek-
cji, a w etapie wyrownania wspotrzednych wysokosciowych Z

transformacja 3-—parametrowa.

Wzajemne wigzanie sekcji dokonywane jest poprzez punkty wig—



zgoe}z pominiecieni $rodkéw rautéw, pi‘zy czym niewiadome wspot—
rzedne punktu wigzgcego wyznaczane sa jako Srednie z przetrans-—
formowanych wspédrzednych jednoimiennych punktéw, w sasiednich
sekcjach. Wielkosciami minimalizowanymi sa odchy#ki przetrans-
ponowanych wspétrzednych z sasiednich sekcji wzgledem wspot—

rzednych $rednich.

Dowigzanie bloku do terenowego uk#adu wspoétrzednych dokonywane
jest poprzez punkty fotogrametrycznej osnowy polowej”z zatoze-

niem jej bezbtednosci.

Rozwigzanie uk#adu réwnan normalnych dokonywane jest przez
>sowariie w systemie procedury rozwigzania Scistego

—teracyjnego/.

Rozdziat XXXV

SKEAD OPERATU NUMERYCZNEGO OPRACOWANIA

BLOKU AEROTRIANGULACJI

§ 92

Podstawowymi dokumentami z wyrownania aerotriangulacji we

wszystkich prezentowanych systemach sa:

1/ uDorzadkov;any; wg rosnagcej numeracji” wykaz wspoé4rzednych
wyréwnanych punktéw aerotriangulacyjnych /zak.nr 22,

25 1 28/?1lub

2 iykaz wymieniony w p.lI/~ z wyeliminowanymi punktami po#to-
zonymi na zewnatrz wieloboku,utworzonego ze skrajnych foto—

punktéw w obszarach zaktadkowych bloku,



3/ zestawienia wynikéw analizy wewnetrznej doktadnosci

bloku, zawierajace dla kazdego punktu:

— wspo6trzedne wyrdwnane,

— odchytki wspoétrzednych lub wspdétrzedne policzone w
poszczego6lnych modelach,

— btedy $rednie wyznaczenia punktu,

oraz dla catego bloku btedy Srednie na punktach aero-—

triangulacyjnych /zat+.nr 17, 18 i 19/.

Ponadto w poszczegdlnych systemach aerotriangulacji oprogra-
mowane zostaty metody pozwalajace na uzyskanie dodatkowych

informacji, ktére moga by¢ wykorzystywane jako:
1/ dane poczatkowe w innych systemach geodezyjnych,

2/ dane do opracowan kameralnych.

§ 93

Wyniki w systemie AERONET

Analiza wpasowania bloku na osnowe potowa /zat. nr 20/ za-

wierajaca dla kazdego fotopunktu:

1/ wybrane wspo6trzedne terenowe tj. X, Y, Z lub X, Y lub Z,

zaleznie od rodzaju punktu /F, P, Z/,

2/ odchytki od tych wspoétrzednych w poszczegélnych modelach
oraz dla catego bloku btedy Srednie wpasowania w oshowe

MX, MY, MZ, W .

Analiza na punktach kontrolnych /za#,nr 21/ zawierajaca dla

kazdego punktu kontrolnego:



1/ wspéirzedne terenowe,
2/ wspoétrzedne wyréwnane,
3/ réznice tych wspoétrzednych,

4/ wspo6trzedne obliczone w poszczegédlnych modelach w przy-

padkul}lgdy punkt znajdowat sie na wiecej niz jednym modelu.

Uporzadkowany wykaz wspétrzednych punktéw aerotr.tangulacyj—
nych,po eliminacji odchytek na iotopunktach metoda transfor-

macji wg metody prof.St, Hausbrandta/ z&t.nr 22/,

Powyzszy wykaz w podziale na sekcje /zat.nr 237/,

Dla kazdej sekcji podawane sas

1/ skala opracowywanych map i wspédrzedne dolnego, lewego

naroznika sekcji mapy

2/ wspétrzedne punktéw potozonych.» obszarze sekcji,

3/ wspotrzedne punktéw potozone w obszarze zaktadkowym

sekcji,

h/ szkic potozenia punktéw na sekcji,

Elementy nastawien licznikéw autograféw przy autogrametrycz—
nym opracowaniu mapy dla nastepujacych instrumentéw:

autografy A 8 i A 10, STEREOWETROGRAF, TGPGKART /za¥.nr 24/.,

Informacje o mozliwosciach opracowania stereograméw o duzych
katach nachylenia (na wybranym typie instrumentu oraz dane do
przetwarzania zdje¢ nadmiernie pochylonych na pionowe.

87



7,

8s

10,

88

Uporzadkowany wykaz wspétrzednych punktéw "“/naséwkil*

Powyzszy wykaz w podziale na sekcje«

Powyzszy wykaz w podziale na szkice,tj, przygotowany jako

dane poczatkowe do systemu geodezyjnego NUMA,

System AERONET jest systemem otwartym i pozwala na dotgczanie
nowych programéw w miare pojawiania sig potrzeb np. uwzgled-
nianie powigzania miedzy aerotriangulacja a bankami osnéw

poziomych.

§ 94

Wyniki w systemie ITERBLOK

Analogiczne wyniki jak opisane dla systemu AERONET w § 93

ustepy 3, 5i 6 /zak.nr 25'i 26/.

Wzér wykazu wspoé4rzednych aerotriangulacyjnych w podziale

na sekcje podawane z odpowiednimi zaktadkami /za%.nr 2?2/,

Uporzadkowany wykaz punktéw masowki.

System ITERBLOK v, powigzaniu z systemem o nazwie MZ pozwala
na przygotowanie wykazéw maséwekbw podziale na szkice dla

potrzeb systemu HuM.4,

& 9y

Wyniki w systensii; N ANSBI-(K

. Wykaz odchytek wspoéirzednych w poszczegdélnych sekcjach



wzgledem wspoé4rzednych wyréwnanych oraz sSrednie blecfy

typowego spostrzezenia.

Wykaz wspoétrzednych wszystkich punktéw aerotriangulacyjnych

/zat.nr 28/,

Wykaz wspoé4rzednych punktéw "masowki”.

Rozdziat XXV

OCENA DOKEADNOSCI AEROTRIANGULACJI

§ 96

Jakos¢ wyrdéwnania aerotriangulacji ocenia sie za pomoca;

1/

2/

btedéw Srednich mx, my, mp, mz wewnetrznej zgodnosci
"blokéw, liczonych na podstawie rdéznic miedzy wspoétrzed-
nymi wyréwnywanymi i obliczonymi, w poszczegélnych mo-

delach lub sekcjach,dla wszystkich punktéw aerotrian-

gulacyjnych,

btedéw Srednich wpasowania bloku w osnowe fotogrametrycz-
na 1M, mY mP, mZ”~iczonych na podstawie roéznic miedzy
odpowiednimi wspo64rzednymi terenowymi i obliczonymi,w

poszczeg6lnych modelach lub sekcjach,



3/

90

niz Ve, y==HL 9dzie
N -3

vX, VvY, vZ — odchyd#ki na punkcie wyznaczonym jednokrotnie,
fi — liczba wyznaczen fotopunktdw,
btedébw Srednich MX,MY,MZ,MP liczonych na podstawie réznic

miedzy wspoétrzednymi terenowymi,a wspétrzednymi wyrdédwnanymi

?otopunktéw kontrolnych

N1

rz ———— ~z~

w XY m YL
NI

MP =\|] FK2 + MY2 ?
MZ =y “——— — i gdzie
VX,VY,VZ — réznice miedzy wspotrzednymi terenowymi a wyréw-—
narnymi,
NI — liczba fotopunktéw kontrolnych.
Powyzsze bitedy $rednie odnosza sie do catych grup punktoéw,

natomiast doktadnos$¢ pojedynczych punktéw moze by¢ nizsza,

Faktycznag doktadno$¢ punktédw charakteryzuja btedy $rednie,
wyznaczone dla odpowiednio duzej liczby punktéw kontrol-

nych.

Szacuje sie, ze btedy $rednie wewnetrznej doktadnosci bloku
sg okoto 1/5 — 1/3 mniejsze od btedéw $rednich”wyliczonych

dla punktéw kontrolnych,

dla



5.

3»

Wskazanym jest wykorzystywanie oprécz fotopunktéw kontrol-—
nych”pomierzonych odlegtosci kontrolnych, ktére postuzag

do oszacowania btedéw potozenia punktéw na ptaszczyznie.

§ 97

Metody wyréwnania aerotriangulacji AERONET, ITERBLOK,
TRANSBLOK zapewniaja uzyskiwanie wynikéw o wysokiej doktadnos-

ci.

Na ostateczng doktadnos¢ aerotriangulacji sktadajag sie
btedy popeinione na poszczegélnych etapach.
Zadna metoda wyréwnania nie jest w stanie poprawié¢ bie-

dow wynikajacych ze:

1/ zt#ej jakosci fotograficznej zdjec,

2/ ztej identyfikacji fotopunktoéw,

3/ skabej jakosci obserwaciji,

4/ ztego rozmieszczenia i pomiaru fotopunktoéw .

Ostateczne wyniki powinny by¢ zgodne z uprzednio opracowa-

nymi 1 ewentualnie modyfikowanymi zatozeniami doktadnos-

ciowymi /patrz § 1 pe=.4/,

91



zatgcznik nr 1
7

Znaki umowne stosowane na mapach
I szkicach sygnalizacji osnowy po/owe]

(™) 345199 - punkt istniejgcej poziomej osnowy
geodezyjnej | ki

(~) 3451899- punkt istniejgcej poziomej osnowy
geodezyjnej |1 Kkl

O 3451241999- punkt projektowanej osnowy poziomej |11 Kl.

f~gJJo022 ~rej°ni w ktérym nalezy zasygnalizowacd
i pomierzy¢ dwa punkty

F 9110031- rejon, w ktérym nalezy zasygnalizowaé
i pomierzy¢ jeden fotopunkt

3451895=F~rejon ,w ktorym nalezy zasygnalizowaé
© i pomierzy¢ dodatkowy fotopunkt

3451241770=z~-punkt osnowy poziomej II1 klasy, ktory
0J nalezy zaniwelowa¢ w terenie

9110603 - rejon , w ktorym nalezy zasygnalizowac
jeden punkt wia,za,cy

- 0s nalotu z numerem szeregu

- granica opracowania obiektu

F - litera przed numerem punktu osnowy
podstawowej Ilub szczegolowej informuje,

ze punkt ten zostat wykorzystany
jako  fotopunkt.



Szkic projektu
ob. 1951 BRZEZNO
skala map opraco-

Skala



polowej sygnalizacji

blok nrli
-wywartych 1:1000

/' \
~6 \ 0 Jf~rs ;F
mm mi
\
\
iiliSmiooe
c) \
BW2&5 . . .
WOiM vioicax s "%
Qo ~ -k —F -
{ snom. "—y/mmoa
\ JISHOOtS -
\
\
yamm'o
/
fii0213 A /,, , 3+5100+>
snoim 9
Jasm/olt y NN
/
/
&$099=F
\
\.
0
wom [N
e y
9HO22!

3*5f007 - — F\ (j)
r 9}ICO25

wyk Z. Nowak
spr. A.Wiik
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zatgcznik.nr 2
§15

punkt istnieiace.f
osnowy geodezyjnej

punkt istniejacej pozio-
mej osnowy geodezyj
nejllki

punkt projektowanei
osnowy poziomejJTfki

rejon , w .ktérym naie m

zy zasygnalizowacd

pomierzy¢ dwa
fotopunkiy

rejon . w ktérym natozy
zasygnalizowac i po-
mierzy¢ jeden foto-

PLTIKi.

X W ktérym naie
F9)Qhsygnalizowad i
pomierzyé dodatkowy

fotopunkt

punkty osnowy oozio-
mej //l ktosy, ktére na —
lezy zoniwelowaé w te -
renie.

rejon, w ktérym nale-

zy zasygnalizowaé
jeden punkt wiagzcicy.

notoiu z nume
rem szeregu

dn. 10.UL.80r.

dIU 4 idn.10JH.8Qr



zatgcznik nr3
§ 22,23

str. 1

TYPOWEZNAK! SYGNALIZACYJINE

[ '‘RYSUNEK
3

ZASTOSOWANIE

NR GLOWNE WYROZNIKI
1 2 i

Punktyosnowgeodezyjneji fotogra-

metrycznej, punkty wigzacesze-
regi, punkty zafamania granic
dziatek

1  Znak wyktadany

Centr:przeciecie miramion

Punktyosnow geodezyjnejifotogra-
metrycznej, punkty wigzgce sze-
regi, punkty zatlamania granic
dziatek

2 Znak wyktadany

Centrprzeciecle osimmion

Szczegoty terenowe, punkty zata-

3 Znak wyktadany
Centr: Srodek gsomeirycz- mania granic dziatek
ny znaku ° \ D
| 1
I [
§ 22,23
str.2
Znak wyktadany .
) SzczegOly terenowe, punkty zata-
Centr: $rodek geometrycz- mania granic dziatek
ny znaku
*0znaczony bezpasre- ) L
W terenie Punkty osnoéw geodezyjn_ejl fotogra-
metrycznej, punkty wigzace sze-
Centr:przecieciem ra m . regi, punkty zafamania granic
mion A dziatek
$
0 |
Znak oznaczony bezposn Punkty osnéw geodezyjneji fotogra-
dnia w terenie metrycznej, punkty wigzaca sze -
regi, punkty mtamonia oranie
dziatek

Centr:przeciecie osira-
mion



10

11-

12

13

2

Znak oznaczony bezposre—
dno w terenie

Centr. przeciecie osi ra-
mion

Znak oznaczony bezpo-
Srednio w terenie

Centr: przeciecie osi ra-
mion

Znak oznaczony bezpo-
Srednio w terenie

Centr.Srodek geometrycz-

ny znaku srodko-
wego

Lok T :a - -

2

Znak oznaczony bezpo- .
Srednio w terenie

Centrsrodek geometrycz-

m ny znakulub obrysu
konturu

Znak oznaczony bezpo-
Srednio w terenie

Centr: Srodek geometrycz-

ny znaku lub obrysu
konturu

Znak oznaczony bezpo-
Srednio w terenie

Centr: srodek geomelrycz
ny znaku m

Znak oznaczony bezpo- '
Srednio w terenie

Centr. Srodek geometrycz-
ny znaku

%

zalgcznik nr 3
§ 22,23

sfr. 3
C

Punkty osnéw geodezyjnej) fotogra -

metrycznej, punkty wigzape szeregi,
punkty zalamania dziatek

Punkty asnéw geodezyjneji fotogra-
metrycznej, punkty wigzace szeregi,
punkty zalhmania granic dziatek

Punkty wigzace szeregi,szczegotly
sytuacyjne

zatacznik nr3.
822,23

str. U
4

Szczegoty ~tuacype, punkty zath-
mania granic dziatek

Szczegobly sytuacyjne, punkty zata-
mania granic dodatek

Szczegoly sytuacyjne

Szczegoly sytuacyjne



zafaczntk nr 4

27
OPIS TOPOGRAFICZNY PUNKTU GEODEZYJNEGO
311.121X16. F 9110101 foEMmenetyeza. ... ...
Arkusz "mapy” Nr i nazwa punktu Klasa, rodzaj osnowy Typ znaku \Nr katalogowy
.pilskie ... Wolica...ccooeeunnnnnne Dabek........... jH.Wplak 2)J. Tokarz 12wies Dabek
Wojewo6dztwo Gmina, Miejscowos$¢ wtadajacy Miejsce zamieszkania

F9110101 =zasygnalizowano znakiem
ssygnalizacyjnym nr 7

T, WU
QSm
Y

Znak syenalizocy/ny
sprawdzono dn Zh, X. 80r
Jan Kowalski

Instytucja teaw

Data aktualnos$ci.........

zotgcznik nr5
827
OPIS TOPOGRAFICZNY PUNKTU GEODEZYJNEGO

.®xe..31JJIQ2=£........... m |I™tosg........

311,_12106._ . - ) JJJi02....
Arkusz mamil Nr i nazwa punktu Klasa, rodzaj osnowy Typ znaku Nr. katalogowy
E£j[skie_..... Wolico _ ....... Wojka_......cceennnns PSM...ccoviiiinne WolJ<a
Wojewoédztwo ."Gmina Mitjscow oii wiadajg.€y Miejsce zamieszkania
* exc mstabitizomno betonowg
Ps
PGR

6" 50cm , zasygnalizowana

. znakiem nr 7.
>,31in02=F

"% 'S .
vexc pn KowalskiJfcJj4*24. x.03

1o,JO
0,00

Znak sygnalizacyjny

sprawdzono dn.2UX.8ir.
tan Kowalski

Instytucja W?SJitay .°.

Data akiuataagi -J?-.K.L?L__

Sporzadzit t§cbnJgn.AQ mlzki.



Szkic realizacyjny
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zafacznik nr 6
sygnalizacji potowe] § 27,37
blok nr 11
-cowywanych 1.1000

J € SH5<*0I*F

"0 *F»*AN Qrmm

N\ 1 rejony, w ktérych
S=< zasygnalizowano po
samtoos \_) dwa fotopunkty
0 \
HB rejony, w ktérych
zasygnalizowano po
jednym fatopunkcie

S»®: mtom f—\P miooii
o ¢ dt Vi A

snozel w
\_Jz<moon j

rejony, w ktérych

\ : zasygnalizowano po

3ksmfoiod \ 2 jednym Z -punkcie
) rejony sygnalizom-
i q nia punktéw wigza-

mosfs gyt yisnwl Amni cych szeregi
- a v -
7/ [0} rejony sygnalizowa-

nia punktéw osnowy
n 7/
som ® ikl

os nalotu z nu-

1 merem szeregu
Swétoi N J
tois
\
0 e
~tnoSii Ss'vib
Yhoiu ™"

o™ '@
' 1

S—/3tS<>0TcF

O~ f khooii

. wyk.Z.Nowak dn. 20.1v.80r.
1 . 10000 spyr. A.Wilk Juu . dn. 22.1V80 r.



zatgcznik nr

§ 56
Wzér oznaczenia i rozmieszczenia punktow
na odbitce stykowej

| 91122101 M.
0 | o )
' i 217
Qo1122W Q
218

s/od | 212 | mﬂb

O

3i?f2im { ms< mma-=z

j

. “p O s 0
N 91012213 b 911220
1- 1 M

—linia zasiegu podtuznego i poprzecznego pokrycia zdjec
-linia ramki sekcji



zatgcznik nr8
M5/

Wzory oznaczen punktéw wystepujgcych
na szkicu aerotriangulocji

Fotopunkty sygnalizowane - dla rozwiniecia aerotriangulacji

F- punkt (xyz)
O P-punkt (xy]
Z-punkt (z1

© F - punkt odfotografowany w gérnym szeregu
Fotopunkty naturalne- szczegoly sytuacyjne
~i F- punkt (xyzj

n P-punkt (xy)
N Z-punkt (z1
punkty nieodfotografowane
m punkty wigzgce sygnalizowane

0 punkty wiazace nakiute

____________ granica opracowania

___________ granica laséw

Uwaga: fotopunkty oznaczone literg ,,K" przy numerze
na szkicu aerotriangulaciji, sa, fotopunktami

kontrolnymi.



Szkic bloku nr11
ob. 1951



zafgcznik nr9
§ 57

aerotriangulaciji
BRZEZNO

Cjiiagji
J \
\
\ 5H6-15 ; szer. 1
Z_75—  K/3HOBJ (Tstereog.j
/ S/co/a zdje¢ 1 ¢>000
2 Skala opraé¢, map/ fi 1000
v 5133-3t. \ o S728C2  3stata kamery Qr15322
B 31/ K~ - * '
1053z AL « (7sted ¢ Kamera UAgff 3089
&b 5 Data kalibracji 2.05-62r.
/ 5 Nugaty wy 23x 23
lenoza, 7 Nalot 1982 r
i 0 m—-C—6 8 Pomiar osnowy W82r
T
1T 9 Wyréwnanie Xyz
\ / 10 j'0$¢ stereogramoéw 28
<o tf Opracowanie autogram.
0 5W 9 i 5139-33 Q szer. 3 Numeracja
TOW/ | 2? »05« (7stereogj
F.2 pkt:9W009-9rD025.3"5W5.3tS0S9
3451801{02.0k07).3U5m 1016
A _ P pkt 37512°1003(09.11.12.13}
\ 31.51803
pkt.wiojta,ce
N sygnat - 9110200 —9110223
| nakfuw 9110500 - 9110570
O pkt osnowy UJ kI do wyznaczenia
%5 12U
u-5.15% 9 5156-57 BHE®  szerU ;0,0 g7.2¢ w081 082
w Jnos6S 28 {7ster.) \ 1
07.3 1 071, 08.3 08.i
121 j 122s W 1/\./2
ite::9) ; 12.3 Lali.i.  )r.3"'72.4
TT tJ ¢ fitcsss K$H570

6]
Tof05B5 9r'05G7__j
wyk.Z- Nowak dUaa” dn.20.07.82r.

spr. AWik uUyj* di.29-07,82r



Szkic bfoku nr11
ob. 121'gK

s

*

1
(T .i"'12.12 0 1221 1222
no{j 128A 1223 122
123) 1232 1211 1212
12133 123A 1213 12uM

blok 3 —



aerotriangulaciji
LIPCE

Numeracja
F,PiZ-pun kty 3751810 ~13, 9110009- 9110026
pkf-y sygnat, wigzagce  9110100-9110128
pkt-y naktuwane 9W200— 9110345

wyk. A.Nowak
spr. E.Gruda

dn.12.11.63r.
dn. 17.11.83r

zafa.cznik nr 10
§ 57~

1 Skala zdja¢ 12500
2. Skcéa opracowania mapy 1-500

3 Siata kamery CK~153,22
4 Kamera UAgll 3089
5 Pata kalibracji 3.06.33.

6 Negatywy 23*23

7 Nalot 1983 r

8 Pomiar osnowy 1983 r

9 Wyréwnanie Xyz

10 Ho$¢ stereograméw 26
11 Opracowanie autogrametryczne



zafacznik nr 11

WYKAZ WSPOLRZEDNYCH FOTOPUNKTOW' § 58

Uktad wspohzednych___ ,§5 Strefa __U Obiekt z&RJ[EZN_O

Uktad wysokosci_ . Kronsgt_a_dt bloku __V

btod sredrv

MP iy

Nr punktu X Y' H tub Uwagi
F 9111009 5645270,20 4780752,65 126,45 01 005
r
3651241900=F 45360,30 80749,45 115,25
Z 9111010 123,80
P 9111011 45272,80 80763,30
F 9111012 _ — nieodfoto grafowany
Srodek przyziemia
F 9111013 45365,40 80750,60 120,40 stupa
naroznik okapu
F 9111014 45 250,10 80628,25 116,75 h-2,50

data pomiaru 15.04 80

_ i 'l
Sporzadzi/ J Kowalski J0_8 82 Sprawdzit_Z Npwak?. l"}/{'\ 1-04.82
iffitfi podoa  dala mireldtio pdn  da



Wzo6r numeracji znaczkéw tliowyci) i orientacji
uktadu wspotrzednych tiowych zdjecia wykonanego

kamera-. ~al
0

3 wild >0
RC 8 0O

[E3J

2} wild
RC 10
3) Zeiss

MRB 1512323



rrzjktact tabulogramu observjacji

aerotrian¢gulacji

068 069
nr pktu

o~ o0l

70450
90106
70449
70451
90342
90107
70453
902

0
90389
90388
90390
90117
70488
90387

70488
90387
90117
90390
90388
90389
90388
70453
8010790107

90342
901.07
70451
70449
90106
70450

X

495,369
605,910
493,625
382,858

492,386
533,340
498,983
503,884
599,011
589,935
581,749
584,421
584,421
584.431
566,312
590,470
534,070
498,064
518,914

498,056
518,924
534,075
590,482
566,292
584,423
566,302
581,764
589,927
599,017
599,017
589,946
503,881
498,980
533,346
492,386

382,851
493,626
605,895
495,376
495,376
491,381
491,381

9 12 82 e gurtler

na stecometrze

Y
498,498
386,510

275,411
387,262

401,462
444,132
444,554
480,822
489,448
448,512
407,386
389,144
389,144
389,143
368,519
311,585
306.546
302,608
357,763

302,601
357,751
306,542
311,583
368,526
389,151
368,531
407.379
448,521
489,446
489,449
448,507
480,816
444,552
444,136
401,450

387,274
275,410
386,502
498,502
498,502
498,502
498,502

¢catacznik nr 13

PX
198,416
197,925
197,435
197,930

292,846
293,251
294,451
295,666
292,372
291,334
289.972
289,498
289,498
289,498
289,395
286,694
287,827
288,888
290,157

288,895
290,159
287,817
286,709
289,386
289,513
289,397
289,979
291,336
292,374
292,381
291,347
295,681
294,448
293,241
292,849

197,920
197,4'26
197,918
198,432
198,432
198,208
198,208

PY
200,656
200,148
200,679
201,171

198,294
196,179
196,967
195,718
193,670
194,782
195,793
196,008
196,008
196,008
196,848
196,627
198,692
200,028
198,458

200,044
198,470
198,690
196,627
196,823
195,994
196,823
.195,781
194,768
193,635
193,656
194,782
195,734
196,967
196,190
198,308

201,160
200,683
200,162
200,658
200,658
200,658
200,658



PSK LEWA SIATKA

Z UKLADAM I

nr ounktu Xi K.
0000 0011 395.750 6 i)ii, 9909
isoo 0012 Y45 750 605 ,00#
000 # $013 495,758 60 5.4 2
001U 545,768 605,02
w0 0015 565 7561 505,012
0000 0015 595.757 604,909
0000 00 1% 515, 754 674 »9 B9
(5000 0013 U9S5 .6 7 604,900
0-200 001 2 I1*US . 768 604.90 7
0000 0011 395,765 6h4, 984
1iU li 0021 395,753 555 ,n504
100U 0022 445,754 555.0002
0000 0023 1%95 76U 555,001
0000 0 g<2ij 545 ,76¢ 555 ,p>7?l
ODU$ 0025 595 .751%* 555 ,£00
oM 0 0025 595,751 554,900
0000 00 2i( 545 »75 it 551).999
0020 0023 195 .75t 555.0p i
0000 01)22 DS . T5LN 555 .n902
0000 0021 395.751» 555.2103
0000 0021 395,749 555,003
giijdo 0031 395 . 719 5A5 01
000 0032 45, 7109 5010989
0000 033 (%05 . 751» 501%, 9009
w0 0031} 51%5 , 756 sl 999
0w 0035 595, 751% 5015, 999
$035 59 5 ,761* 575 000
00 # i>034 545 ,7585 505 000
0000 $33 495,75 4 505 ,1p®
00.00 €032 1155, 751% 505,400
0000 0031 395,753 55 000
Lo i 001+1 395 ,763 455 %1
0io 8 iokes 445,753 455 ,000
0000 0043 495,757 454 ,98.9
1100 0044 545,758 454,908
#100 i1045* 595,750 454 999
00 0045 595,750 454,989
[ L2044 545,75 # 455,002
0000 0042 495,750 455,002
o > 0042. 445,758 455 .05%3
£000 00-ti 395,756 454,983
056} 0 AO051 395,765 IR
0000 0052 445,755 404997
¢ 000 0'253 495 7565 434,986
0000 0054 54-5, 755 405.001
0000 005r 595755 405.000
0w 0055 595 766 405,001
00 0055 545,158 405,001
0000 0053 495,756 405,000
0300 0052 435 .755 4ps .00
0000 005} 385,762 IRV
0051 385,748 4pt, 98T

Przyktad

modelu s

stereokomoparatorae

2at. Hf, 1d

§ 69

rejestraciji

iatki na

E GURTLER

obserwaciji

P S K 2



Zataoznik
8§ 77

Przektad rejestracji obserwacj
ze atelcometru
06? 068, y Y PX PY /wycinek wyaruku tas]vsf

A L,pl%.1S0, 502.086, 198.~02, 198,115,

6, 613.189, 389,176s 196,308, 196.i29,

7s 498.497, 279.007, 194.313, 198,209,

8, 390.250, 391.770, 196.394» 200,200,
70A8 507 385 390.022 287,987 92. 357s
70447  497»266  412.374 .288.663 191.648,
70142 511»929 425.383 288,152 191,162,
71446 506 .302 479.236  289.120 188.840,
70010 557.70, 439.790, 286.569, 190.510,
70226 550s 982 462,930 286.954 189.538,
70451 599 926  479.434 284,743  .188.692,
70449 595,140  444.417 284.999 190.266,
70450 588.500 402.678 285.174 191.778,
70487 568 486  381.1 3L 285.851 192.430,
70488 594, 024 305.546 285.312 193.686,
70011 562.746  315.465 286.154 193.692,
70156  527.560  339.809 287.203 193.462,
70157 503.813  285=021 287.735  194.174,
70156 527.547 339.802 287.201 193.470,
70157 503.802  285.019 287.740 194,171..
70011 562.750 315477  286.156  193.694,
70488  594.031 305.548 285.321 193.679,
70487 568.514 381,125 285.851 192.432,
70450 588,588  402.681 285.184 191.764,

70487 568 1494 381.125 285.860 192.438,
70449 595.145  444.426 284.985 190.257,
70451 599.913  479.432 284.757 188.686,
70226 550.996  462.940 286.953 189.524.
70010 557.715 439.779 286.568 190.505.,
70446 506. 296 479.237 289.110 is%%g%
70142 511.935  425.391 288.154 . ’
70010 557.733 439.781 286.584 190.512,
70447  497.268, 412.361» 288-$.7% 191.661,
70486  507.386. 390.018, 287.984, 192.344,
390.241 , 391.779, 196.396, 200.205,

498.484» 279.011, 194.304, 198.206,
613.190, 389.164, 196.309, 196.145,
613.182, 389.167, 196.309, 196.142,
505.174, 502.092, 198.394, 198.106,
505.174, 502.092, 198.394, 198.106,
505.174, 502.092, 198.394, 198.106,

o o u o & N



Przyktad xe .iestraojt obserwacji modelu

na autografie *4-10

m0 nr pktu Y Z
1o,opo, 400.00, 500, 00, 320.00»
s59Q« 00, 435,95fF 527, 60, 317,22,
4180*00, 391.01, 523.-49, 318.49,
3131.00, 364.60), 578,44» 317.74,-
4160.00), 438,63, 576.34, 316.53,
3140» 00, 429.98, 603.28, 316.42,
3150,00, 485.10, 640.71 , 314,99,
3180.00, 494,48, 705,16, 314.92,
3160,00» 533*%03, 659,50, 313.79,
3170.00, 607»61, 676.39, 312.31,
4170,00, 556,06, 618,339 313.51,
5600,00, 541.95, 524.95, 313.41,
5601,00, 543.89, 519,25 318.77«,
5940,00, 635.69, 508, 695 320.08,
5590.00, 435.96, 527.61, -317.23,
4180.00, 391.08, 523.49, 318.48,
3131.00, 364.60, 573,44, 317.76,
4160.00, 438.63, 576.33, 316.54,
3140.00, 429.98, 608.29, 316.43,
3150.00, 485.03, 640.70, 314.99,
3180.00, 494 .48, 705.17, 314.92,
3160.00, 533.04, 659.51, 313.77,
3170,00, 607.60, 676.39, 312.31,
4170,00, 556.06, 613.83» 313.50,
5600.00, 541.95, 524.97, 313.41,
5601,00, 543.08, 519.26, 318.77,
5940.00, 635.69, 508,71s 320.03,
00g 635.69, 503.71, 320.08,
00, 635.69, 508.71! 329.08,

10.00, 400.00, 500.00, 320.00,



Przy chad rejestracji

obserwacji

siatek testowych na autografie A-i0

nr pktu

10.00,
1.00,
7.00,
3.00s
4.00,
2.C0,
8,00,
6,00,
5,00»

''5,00,
6»009
2,00,
4.00»
3,00,
1,00,

X
400«009
398.75,
400,01,
398,63,
599,20,
599,31 s
600,00,
599,41,
398,86,
398,86,
599,4 1s
599.31»
599,20,
398,68»
398,74s
400.00,
400,00,
400.00,
399.99,

Y
500,00»
501,49,
500,00,
702 a08,
702.18,
501,60,
500.00,
301.01,
300.92,
300,91,
301.02,
501,59,

.702.18,

702.07,
501.49»
499,99,
499.99,
499.99,
500.00,

z
320,00,
333.55»
333,55,
333,54,
333.54,
333,55»
333,55,
333.54,
333,54,,
333.54 »
333.54»
333,55 j
333,543
333,54,
333.54,
333,54»
333.54»
333,54,
320,00*

7alaczatk ar

16



Zatgoznik ar 17

g%

Analiza wewnetrzne] doktadnosci

z

aERONET

BLOK

.00

«036 1, 37
«0361.37
«0361.37

1215,

—

.0«

40455. 16
40455.20
40455.12

7
7
6qg7:02

«05
405
405

7279,

A

*>92.19
692.20
692.10

.01

MHON
~N~O

oo

7261 .

i

66/1.87
6B4.89
664.65

.02

Do
©N~©O
~r~~

Nelle}le)

—moo A
©won o
N~~~
N~~~
coo
©w©©o
©woo

O~ OO
—Ao NO
A
oo
N~~~

<< <

[l=1 N
MmO
©wowo
wwow
[eltelte]

NON~<
MmMNO
©oo©
A
wwn
o0 o
®mMmem

7296 .

NN

<t oM
<< ™0
©Mm

[le]{o}{o)

o ©©
~~©O0

ooo
NN N
[{elleo}{e]
oo
mmom

7298.

NN

o N
W O
NN o

Nellelle}

oo o
cocoo
~r~n~
N~~~
ooo
<<
©©©

<toow
©©Owwo
oo
oo
Nelle}le)
[ X7
mmm

~Oo Y
[ce]o )=
oo
AN

.0.2

40169.54
40169,56

10101.

.02

300.04
300.07

.01

40893.09
40893,11

10106.

Qo
Oco
©©

e

10108,

<+
+<e
@m

NN

10110.

196.39
198.36

10112.



10251«
? P
2 9

10252 -
2 8"
2 N

10 255..
2 9
2 10

10256,
2 9
2 10

1025 7*
2 9
2 10

iQ260*
2 10
2 11

i0261»
p io
2 il

MX=

39832-/30
39532*31

~*0 j

37518 a09
3<3i>16f12
39618.06

,03

39234%04

39°33.98

3923a,10
Q5

40}113,49
40 3,47
aol 13,52

<U3

39760,37?
397i1>0.33
39760*4 1

. 6a

,05 KY=

Zstacsi¢ik %r 1

61225578
64225,7 6
64225*80

,02

64439 .3/
6«439a36
64439*38

50!

buiihl*sz
64 ;187,52
64467,52

00

64584.19
64584,22
6456 4«16

a08 Mmi™

§ 92
>33,PS

23301
*02

201*09
201 .00
¢0iol0

01

233,95
277 .99
233sM6

*02



Analiza wewnetrznej

ITIHBLOK

wyrdéwnanie xyz

doktadnosci

bloku

BUEOY SRF.ON16 NA FOTOPIMKTACH ;

MX= .

HP = .

punkty aehotriawgulacyjne

8693
12

8694
12
13

8695
13
14

869J
14
15

86ya
17
16

8699

8700

18

8889

8890

1880 My=
23472

y
$072040.82
. 00
, 00

6072077,07
-.07

.05
.06

6072162.11
-.13

.05

.10

6072239.24
-.03

.01

.02

6072329.90
-.03

,05

.0.4

6072415.43

6072536.01
.00

. 00

6072630.45
.00
.00

6076832,40

.00

6076873.50
.34
-.13

,1405

3609682.46
.00
.00

3610963.05
-.00

.01

.01

3612326.99
-.07

.01

.05

3613571.46
-.21

.08

.16

3614846.28
-.11

.04

.08

3616035.48
-.04

.03

,04

3617236.65
,00
.00

3618475.35
.00
.00

3609930.06
.00
.00

3011264.17
.04

—-.04

.04

Zatacznik nr 18

§ 92

. 2146

z
2262.17
.00
.00

2263.60
-.07
.04

.06

2244.26
.14

-.11
.13

¢>235,95
.08

-.04
.06

222« .70
.04
.02
.03

2225.6C
-.12
A1

A1

2232.81
.00
.00

1134.03
.00
.00



nroS.ktu
35
56
Z 5260
36
60 32
36
5?
6052
36
3?
60 56
36
37
2 1540
36
3?
60 55
36
3?
XY 1335
36
XY 1346
57
6079
3?
38
6n?a
- J7
3il
60772
37
3s
Xyl 3114
37
38
XY .3106
3?
XY2 3126
38
XYZ 3136
38
XYZ 3141
38

NQX= .11

X
212901 , 23

- 04
.94

212438 .81
.00

21013 4» 94
.12
J1H

210253, Lu
.07
.0?

21012 7. 65
.08
.08-

209912 ,88
,23
- .23

210229, 33
.23
.23
210796. 29
14

208983, 21

20631 a, 49
,07?
,97?

206472. 05
.07
.07

206465. 49
.03
.03

206305 . 49

.13

207148. 07

.03

204728 .51

.13
203394 .42
.02
202842 36
.40

HOY= .09

Y
632311,74
.25
.25

631969 .10

. 00
6304(3,90
. (i2
,02
631106.90
.05
,05
631 306., 35
, 09
. 06
631837 .16
,04
- Qi
632031,1«
, 06
, 06
631527. 04
,08
632251. 62
,10
631103.28
11
.11
631424,25
,00
,00
031908,01
.04
,04
632175 .93
,04
.30
631388, 00
,03
632216 ,61
, 02
630970 =27
Y
631856 , ze
.36
MOZ = ,22

1is.39
.04
-=,04
158,45
»0OS
132 | 39
i
- 3ls
9S."A
~,n5
,06
93 .01
.03
~,08
100,07
.12
.02
102 .66
,05
-.05
10K .43
,00
99,13
‘,00
136 ,05
-1l
136 .22
15
-, "5
127 .14
13
-.13
126,05
-,20
-,23
131,28
, 0«
127,11
,30
121 ,46
.42
no ,oo0

‘cat8crrjikn2lr

TRAN SBLOK

Analiza wewnetrz-
nej doktadnosci

bloku



iinaiiza wpasowania bio* osnowv poiowa Zai”oznik nr £0

-QK i
Z- - 0S™OW
5
nr bktu X Y
1010k, «0093,03 64123*4 1 300 s02
-.03 —*05
10118 s 41005,63 66294*9 2 2527%7 1
1 7 .00 -0 1
10107 ,, 40525, | a 6397 A.69
1 2 *-,06 ,05
1011 < 63715.09 243*44
*02 -.00
ionif 39516*56 63336«6 2
2 6 ** 03 ,03
ion~ "QQOQ:?
ions. 65095,99 27r2.50
,05 a0 D .16
,04 .52 ,06
10101, 40169,52 6556«.65 223*83
1 *»,04 ~a04 -.07
10113, 39303.94 65006.36 216*63
2 10 , Do ,04 -.06
2 11 ,0/4 »09 01
10112. 39052*98 63866.64 198. 42
,10 «00 »06
10108. 40250.05 63215,75 196.05
.01 - s09 -.03
101 16, 40754,24 65116.73
1 « « 10 .00
1 5 i B06
e09 MY = .06 HZ= .06 HP=



Analiza na punktach kontrolnych Zatgcznik nr 21

8§ 93
blok i
AERONET PUNKTY KoOi'lTROLNE
X Y z
10117, 01195.81 65332.85 272,55
‘»1195,72 65832,51 272,96
.09 »3« —,«1



Wykaz wspétrzednych Zatgcznik nr 22
§ 97Z. 93

9LOK 1 AERONET
PO TRANSFORMACJI HAUS8RANOTA
nr pktu X 1 z
10101« 40169,52 65564.65 223.63 Fz
10106 40893.08 64123,4 1 300.02 FZ
10107 40528,14 63974,69 27997 F
10108 40250,05 63215,45 196,05 FZ
10110 40098,45 63715,09 2434« FZ
10111 39318,56 63836,62 242.83 F
10113 39052,93 63866,64 198.42 Fz
10113 39303,9« 65006.36 218.63 Fz
10114 39821,21 65308.36 240.97 X
10115 (i0456,32 65095.99 242.50 Fz
10 ttb 40754.2« 65116.73 261.21 F
1011V 41195,7! 65832.S2 "272.96
18158 dlogries  ssmmpg  ninow
21 .97
j0202 wzz1i]2 63509.74 {22:15
10203 63513.95
10204 63634.99 Uhla
63751.39 234.87
10206 63656.72 2*10.33—
?[8589 63795.12 247.15
0 63893.87 233.07
10209 63888,25 264,23
10210 64018.94 256.16
1021 64125.11 23487
10212 64-128.56 288.66
10213 64244.65 252.87
Jo2111 64311,82 233,72
10215 64357,99 280.24
10216 64495.32 251.68
10217 232.50
10218 272,21
10219 256.40
10220 232.54
10221 «1053,79 268.66
10222 «0601,3« 254.78
10223 40110,02 232.97
0224 '40948.9! 271,35
10225 40636.90 253.43
10226 40123.40 230,46
10227 41127.26 264.43
10228 40758,51 §§8,95
| 40167,87 5,27
8flo 41093.50 263,45
10231 «0824,99 246,26
10232 40223.92 223.15
10233 41136,3¢ 261.98
10234 40770,20 223,76
10235 40290.93 65953.42 212.27
10236 41129.26 66010.03 263.90
10237 40687.29 66100.08 227,40
10238 4037«.52 66182.15 216,81
1023") «1290,06 66161 ,74 224.16
10240 40885.54 66333.28 221,33
lo2ai 40269.25 66511,90 209,93
102S2 41392,56 66366.78 211,37
102113 40920.61 66566.30 234,5u
102 «« 40368,04 66683.13 207.63
10245 40065,66 64671.05 23256
10206 401/10,15 65314,01 228.33
10247 39432,58 63554.28 196.73
10248 38945.85 63770.38 198.28
10249 39088. 63979.29 198,59
10250 39631.68 63977,92 233.93
10251 39532,28 64035,46 233.27
10252 3906«.77 64225.78 201 .12
10253 39604,01 64265,37 235,12
10250 39175,32 64422.82 212.14
10255 39982,73 64439.39 233.98
10256 39618,09 6S467,52 235.42
10257 39234,07 64584,17 214,19
39703.22 64735,96 235.22
39244.22 64829.06 216.82
102t0 40113,48 64865.05 231.96
10261 39760,38 64930,80 233,97
10262 '10139,78 65103.25 232.95



Wykaz wspoétrzednych w podziale ria sekcje

*

*FZ

SKALA i;

50193.

40048.
50191 ,

1000
5S«00/10.
5540167.

ON =

5539989

Qo0

*

>

4785600.
4786025.
4765642

4785984.

50194.
7369

Um0 ©
Swho®» O

W 0©
©wW ~o

$726%0

177.68 Fz
180.15
178.55
180.35
4011
50195.
* 50392
50192.



Elementy nastawien

instrument

MODEL ODWf?.

¢"10

TOPOKART

TOPDK ART
MODEL OCHR,,

STEREOHET'ff ,,

5422.

INSTRUMENT

A-O
MOOcL ODMRo

m-10

TOPOK ART
TOPO.K&RT
MOOfL ODWR,,

STERfOHETP,

AEROHET

SU20 .

H SKAtI
L 3000,
P
P 3000.
L
Y 2500
p
1 «000 ,
P
p «000 .
L
L 3200.
P
. 5421.

M SKALI
L JO0O .
P
] 3000.
L
L 2500.
P
t ii000.
P
P (000 .
L
L 3200 .
P

KAPA

—-0.3«
0.11

100.3«
1<J0. 11

KAPA

<59.89
99. 36

licznikéw autografow

153» 86 153 ,8«
Fl OMEGA 82
10
100. 100,72
-99.il 100.04 100.13
99.39 99.28
100.39 99.91) 99.67
100.71* 100.73
99.7« 100.05 100.35
9,26 -0,73
10.26 —-0.05 29.78
10.7« 0,73
9.7« 0,05 30.22
100.7« 99.27
99.7« 99 .95 ?9,73
153. 67 J>53 .6«
fl UMEGA BZ
10
96.86 96.68
—-99.59 100,71 101.16
101.17? 101.12
100.<41 99.29 98.se
i00.03 98.90
100 .75 100.72 103.07
9.97 '1.10
9.25 -0.72 28.08
10.03 0
10.75 0,72 31 .92
100.03 101.1 o
100.75 99.26 27 .60

8X

1«1.30

169.56

10¢$', 97

105.97

132.«7

8X

1«0.90

140.98

169.15

105.72

.105.72

132. 1S



11JSRBLOK.

WYKAZ  USPOLftZEDNYCH

SRODKOw  RZUTOW
PO TRANSFORMACJI HftUSBRAHOT6

nr pictu X y

8693 6072040.80 3609682.45
8694 6072077,09 3610963.07
8695 6072162.11 3612329.02
8496 6072239,23 3613571.50
3697 <5072329,90 31714846.32
8698 6072415.43 3616035.51
8699 6072536.01 3617236.63
8200 6072630.45 3%*18475.52
8889 6076832.48 3609929.99
8890 6076873,52 3611264.11
8891 6076965,20 3612536.70
8897 6077061.46 3613806.64
8893 6077174.10 3615093.45
8894 6077J172.46 3616330 .98
9398 6074449.66 3609605.78
9399 6074520,77 3611003.91
9400 6074548.43 3612377.19
9401 6074603.85 3613724,91
9402 6074670.22 3615053.05
9403 6074743,23 3616503.03
9404 6074781,86 3618057,40
9500 6069 463.<35 3606000.45
.9501 6069501,92 3610329,73
9502 6069594.12 3611719.77
9503 6069665.82 3613146,54
9504 6069731,16 3614487.47
9505 6069820,84 3615854.72
9506 6069923.61 3617170.11
2507 6070012,62 3618457.SE
9508 6070107,65 3619760.38
9974 6067452.17 3620085.20
9975 60674t3.04 3618674.95
9976 6067298.33 3617423.90
9977 6067226.44 3616013.55
9978 6067221.65 3614600.13
9979 6067210.31 3613237,53
9980 6067081 .92 3611895,29
9981 6066936.59 3610586,73
9902 6066864.92 3609281.56

Zatacznik nr 25
§ 92, 94

2
2262.25
2263.63
2244,20
2236,95
2229,72
2225.62
2232,82
2234,08
2243.73
2234,07?

.2231 .11
2236.68
2242.89
2242.73

2788.11
2283,85

2265.03
225~,79
2274,10
2296.34

2315.18
2285.05
2795 .83
2282,26
2283,16
2285,53
2265.62
2264.81
2257.81
2257.51

2339.17
2>19.14
23.24,20
2327.02
2316.84
2319,41

2308,86
2313.0«
2323.7?



Elementy

93

nastawien

94

ihstkuhent

TOPOKART

TOPOKART

MODe 1

A-8

A-«

MODEL oowr.

A-10

STEREOMETR.

95
INSTRUMENT
TOPOKAFIT
TOPOKART
MODEL ODWR,
A-a
A-8
MODEL ODWR,

A= O

STEREOMETR.

oowr.

licznikéw autograféw

or

r o

o~

-

SKALI

5000

5000

3000

3000

3000

4000

SKALI'

5000

5000

3000

3000

3000

4000

KAPA
,85
-.41

-.05
.41

100.74
100,35

10.0. 74
m/i0. 35

100.72
100.34

100.85
100.41

*KAPA
,32
—,»3

-.32
.83

100,26
100. 76

10n.26
100.76

100.25
100. 75

100.32
100.83"

FI
15,08
14.94

4.92
104,55
104.41

95.45
95,59

105,08
104,94

94,92
95.06

Fl

104;34
104,92

95,66
95,0«

104,94
105.52

95.06
94.48

Zatgoznlk nr 26
| TERB1 OK
OMEGA- BX
fi0
-1.57
-.85 29.08 110, 38
1.57
.85 30,92 110,38
101.57
100,85 100.53 183,98
98.43
99.15 99.47 183,96
101,5T
100.85 101 .53 183.97
98.43 '

99.15 28.85 137.98
OMEGA Bz . fIX
FlU

—.86
-.99 28,98, 107,90
.36
,99 31 ;02 «107.90
100,85
100,99 100.60 179,85
99,15
99.01 99 ,40 179,85
100,86
100.99 101 .70 179.84
99 ,14
99,01 28,72 134,80



Wykaz wspotrzednych wi podziale na sekcje

?
n
6077500,00

1 0050
1 0110

6077500,00

0005
0050
0110
0113
0117
0118

PR PR PP

6077500,00

0007
0051
0057
0117
0118
0123
0124

PR R R RRP R

6077500,00

RPRrRPRPRRE
o
o
[6;]
w

6077500,00

8894
0009
0010
0131
0133
0134

[N N

6077500,00

6077500,00

6075000,00

8889

t oooc¢

ITEHBLOK

3608000.00

6077 967,18
6078 205,07

3610000,00

6077
6077
6078
6078
6077
6078

872.08
967,18

047,50

512,86
146,71

3612000.00

6078
6077
6078
6077
6078
6078
6077

160,86
982,39
034,77
512,86
148,71
309,67
537,77

3614000.100

6077
6078
6078
6078
6078
6078
6077
6078
6077

272,46
406,41
475,38
034,77
260,75
309 .67
537,77
510,53
556,97

3616000.00

6077
6070
6078
6077
6078
6077

272,46
406,41
475.38
556.97

544.64
283,08

3618000.00

3620000,00

3608000.00

6076 832,48
60?5 759,00

205, 07.

969 . 69
892.92

3609
3609

640,85
969.77
892'92
362.39
996.99
452.86

3610
3609
3609
3«11
3611
3612

831,10
611 .55
008.19
996.99
<i5z]&6
935.66
005.18

3612
3612
3614
3611
3612
3613
3614

330.98
910.37
948,04
008.19
171.34
935.68
005,18
154.09
055.11)

330.98
910/37
948.04
055.15
518.Jj,
573,23

36-16
3615
3615
3616,

3616
361 6

360? 929.99
3610 023.56

Zatacznik nr 2

8§ 94

—.45
-1.05

—.40
—.45
-1,05
-.23
.34
-.10

,20
, 31
-.55
,34
-.10
-.43

2 242,73
-, 79

120

—.55
—.58

- .43

,22

-1,01
-.39

2 242.73
-, 7?

.20

-.3?
-1.10
-.10

2 2'«3.73
'¢.00



TRANSBLOK

HOx =

NR
1017-
1066
1068
1071
1075
1145
11 66
11 47
11 4fi
11 51
1152
1154
1156
1157
11 59
11 60
1161
1163
1164
1165
11 66
1302
1303
1307
1308
1309
1311
1312
1314
1315
1316
1318
1319
1320
1322
1323
1324
1325
1329
1330
1331
1333
1335
1336
1339
1340
1341
1342
1343
134*5
1347
1348
1349
1350
2013
2055
2061
2234
2238
2243
2403

11

HOY=

X

210355 ,

213735
213623
211957
208348
218640
218522
218518
218261
217923
217801
217588
217435
217404
217089
217055
216819
216468
216459
216440
216048
21.5802
215742
215138
215040
214798
214602
214495
214204
214078
213857
213674
213639
212873
212700
212584
212478
2123.80
211438
211314
2112 47
211097
210796
210768
209985
209912
209727
209519
209216
208983
208545
208472
20&377
208211
217429
218695
215438
218215
217413
216543
215347

Wykaz wspoétrzednych

,09

Moz- ,22

Y
629797
627110
<531 380
627673
624773
629002
627494
624916
632504
627340
629642
632436
626854
625768
628762
630638
626682
624655
629363
625356
626168
631747
628995
625220
626565
627118
630652
625729
628767
631545
625913
624287
632522
625694
629155
627899
624455
626354
630342
628816
626004
624474
631527
627376
628388
631837
625313
630145
627363
632251
626037
628449
626600
630738
623003
622186
623657
623581
623988
623423
622059

153
153
140
177
128
130
151
134
118
125

127
111
103
127
144
122
132
137
140
129
127
106
124
134
139
139
141
134
122
140
133
128
127
126
126
155
122
132
123
154
126
120
108
151
145
1Q0

141

nr
§ 92t 93



OGRANICZENIA

'‘"m~System
ilos¢

maksymalnan<”

punktéw aero-

trfangulacyjnych
w modelu

punktow

aerotrianguhcyj —
nych w bloku

modeli

w bloku

Optymalna
ilo$¢ modeli
w bloku.

ILOSCIOWE

ITERBLOK
ODRA 1201

100

1300

200

100

zaigcznik nr29
§83

W POSZCZEGOLNYCH SYSTEMACH AEROTRIANGULACJI

TRANSBLOK
ODRA 120i NOVA 8W
30 - 50
5000 1800
250 300
50-100 80-90

AERONET

ECLIPSE Cij300 NOVA 1200

« 50 50

1800 1000

300 150
80-110

50-60



